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3 Fabricante: FAAC S.p.A.
g Endereco: Via Calari, 10 - 40069 Zola Predosa BOLONHA - ITALIA
= Declara que: O equipamento eletrénico 624BLD
8 « é conforme aos requisitos essenciais de seguranca das seguintes diretivas CEE:
2006/95/CE Diretiva Baixa Tensdo
2004/108/CE Diretiva Compatibilidade Eletromagnética
2
N . .
.g, Nota adicional:
5 Este produto foi submetido a teste em uma configuragdo tipica
s homogénea (produtos produzidos integralmente pela FAAC S.p.A.).
9
o
2
‘g Bolonha, segunda-feira, 1° de janeiro de 2012
[
'g O Administrador Delegado
' A. Marcellan
=
® [ é
= \_
oY
OBRIGACOES GERAIS DE SEGURANCA
AO!IE i i -
D ATsNig‘i\ooa E '".‘p‘;”"".'e ;:jorc a sfﬁ”"’."f“ d"ds pe“g‘” ;e.g‘c‘" °;f:'é’o 14) Verificar se o ateramento é realizado de acordo com as normas téc-
men d ainstrugao. Umd instalagao erraca ou o uso incorr nicas e efetuar nele a ligacdo das pecas de metal do fechamento.
produto pode provocar graves danos as pessoas. i
2 Leratent t instruce tes de inici instalacdo d dut 15) A automagdo dispde de uma seguranca infrinseca antiesmagamento
) Leratentamente asinstrugdes antes de iniciar ainstalagdo do produto. constituida porum controle de torque. No entanto, &€ necessdrio verificar
3) Os materiais da embalagem (pldstico, isopor, etc.) ndo devem ser dei- o limiar de infervengdo de acordo com o que determinam as Normas
xados ao alcance das criangas, pois sdo fontes potenciais de perigo. indicadas no ponto 10.
4) Conservar as instrucées para consultas futuras. 16) Os dispositivos de seguranga (norma EN 12978) permitem proteger
5) Este produto foi projetado e fabricado exclusivamente para a utiliza- even’rumsoregs de perigo contra os Riscos mecdnicos de movimento,
¢&o indicada nesta documentacdo. Qualquer outra utiizag&o ndo como, por ex.: esmagamento, arrastamento, amputagdo.
expressamente indicada pode prejudicar a intfegridade do produto 17) Para cada sistema € aconselhdvel a utilizacdo de pelo menos uma
e/ou representar fonte de perigo. sinalizagdo luminosa (por ex.: FAACLIGHT) bem como uma placa de
6) AFAAC exime-se de qualquer responsabilidade derivada de utilizag&o sinalizaggo fixada adequadamente na estrutura da esquadria, além
improépria ou diferente daquela para a qual o automatismo estd des- dos dispositivos mencionados no ponto *16".
finado. 18) A FAAC exime-se de toda e qualquer responsabilidade relativa a
7) N&o instalar o aparelho em atmosfera explosiva: a presenca de gds ou seguranca e ao bom funcionamento da automagdo no caso de
fumaca inflamdvel constitui perigo grave para a seguranca. utilizacdo de pecas nGo produzidas pela FAAC.
8) Os elementos construtivos mecdnicos devem estar do acordo como ~ 19) Para amanutencdo, utilizar exclusivamente pecas originais FAAC.
que foi estabelecido pelas Normas EN 12604 e EN 12605. 20) N&o executar nenhuma modificacdo nos componentes que fazem
Para os paises fora da CE, além das referéncias normativas nacionais, parte do sistema de automagdo.
para obter um nivel de seguranc¢a apropriado, devem ser seguidas as 21) O instalador deve fornecer todas as informacdes relativas ao fun-
Normas apresentadas acima. cionamento manual do sistema no caso de emergéncia e entfregar
9) A FAAC ndo é responsavel pelo ndo cumprimento das Normas Técni- para o Usudrio utilizador do sistema o manual de adverténcias que
cas na realizagdo dos fechamentos a serem motorizados, nem pelas acompanha o produfo.
deformacdes que isso poderd ocasionar na utilizagdo. 22) Na&o permitir que criancas ou outras pessoas permanegam Nas Proxi-
10) A instalag@o deve ser efetuada de acordo com as Normas EN 12453 midades do produto durante o funcionamento.
e EN 12445, 23) Manter os rddios-controles e todos os fornecedores de impulso fora do
Para os paises fora da CE, além das referéncias normativas nacionais, alcance de criancas, para evitar que a aufomagdo seja acionada
para obter um nivel de seguranga apropriado, devem ser seguidas as involuntariamente.
Normas apresentadas acima. 24) O transito deve ocorrer somente com a automacgdo parada.
11) Antes de realizar qualquer intervengdo no sistema, interromper a ali- 25) O Usudrio ndo deve tentar reparar nem intervir diretamente, mas
mentagdo elétrica. recorrer apenas a pessoal qualificado.
12) Providenciarparaarede de alimentagdo da automagdo uminterruptor 26) Manutengdo: efetuar pelo menos uma vez a cada seis meses a ve-
omnipolar com distGncia de abertura dos contatos igual ou superior rificacdo funcional do sistema, com especial atencdo a eficiéncia
a 3 mm. E aconselhdavel utilizar um disjuntor de 6 A com interrupgdo dos dispositivos de seguranca (incluida, quando prevista, a forca de
omnipolar. compressdo do operador) e de desblogueio.
13) Verificarse nalinha, antesdo equipamento, estdinstalado uminterruptor 27) Tudo o que ndo estiver previsto expressamente nessas instru¢oes deve
diferencial com limiar de 0,03 A. ser considerado ndo permitido.
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FAAC FAAC
EQUIPAMENTO ELETRONICO 624 BLD

1. ADVERTENCIAS

Atencao: Antes de efetuar qualquer tipo de intervengdo no equipamento eletrénico (ligagées, manutengao), interromper sempre
a alimentagao elétrica.

* Instalar antes do sistema um disjuntor termomagnético diferencial com limiar de intervencdo adequado.
+ Ligar o cabo do aterramento no respectivo borne do conector J9 do equipamento (ver a fig.2).

» Separar sempre os cabos de alimentagdo dos de comando e de seguranga (botéo, receptora, fotocélulas, etc.). Para evitar perturbagéo
elétrica, utilizar bainhas separadas ou cabo blindado (com blindagem ligada a massa).

PORTUGUES

2. CARACTERISTICAS TECNICAS 3. LAYOUT E COMPONENTES 624BLD

(T N

Tensio de 230 V~ (+6% -(-;]L?%) - 50/60 Hz I:[I:E])l:lj
alimentagao *

115 V~ (+6% -10%) - 50/60 Hz 9 w 2
o g
Poténcia absorvida 7W V@ b :g’
1 5
Carga max. do Motor 1000 W o @
«~N
- = ™ Q
Allmer]te_igao 24 Vdc 32 q g
acessorios N <
Corrente max. N £
acessorios 500 mA ] §
o
Temperatura de -20°C a +55°C 2 ©
ambiente ) o
S
. F1=F5A F2=T0,8A = g
Fusiveis de ou © =
3 *
protegao F1=F10A F2=T0,8A g -
EMERG - DL5 hA
Tempo de trabalho Programavel (da 0 a 4 min) @ @ stop - pLa[g] fu}
—+ - ~
Tempo de pausa Programavel (de 0 a 4 min) @ @ B Fsw - bL3[0] ;
Forga do motor Programavel em 50 niveis @ ¢ Close-pu2 @@ LE IS
D (=]
P = 3 niveis de programacgao para uma flexi- @ OPEN - DL1 ©
rogramacao o LoYe X
bilidade de utilizagao superior p1vor - pLs[0] ~
O
L Encaixe da placa com 5 pin Minidec. Fca - bLs[O)
Conector rapido Decoder, Receptor RP/RP2 . - '
- <
Saidas 4 saidas programaveis @ @. - o
programaveis em 18 fungdes diferentes . = ~

Gestao desaceleragoes, Visor multifun-
¢ao, tecnologia BUS e

Caracteristicas DETECTOR DE MASSAS METALICAS

INTEGRADO N Fig.1 )
N 3.1. DESCRICAO DOS COMPONENTES
A tensado de alimentagao e os fusiveis variam de acordo com a - -
versdo adquirida: DL VISOR DE SINALIZAGAO E PROGRAMAGAO
LED LEDS DE CONTROLE DO ESTADO DAS ENTRADAS
230 V~ 15 vV~ J1 PLACA DE BORNES DE BAIXA TENSAO
52 PLACA DE BORNES DE LIGAGAO DO MOTOR, PISCA-PISCA
= = E VENTOINHA
samera | DA | HIEI
=1y =1y J3 CONECTOR FIM DE CURSO DE ABERTURA
F1=F 10A Ja CONECTOR DECODER / MINIDEC / RECEPTOR RP
DISSUASOR _ /
F2=T0,8A Js CONECTOR FIM DE CURSO DE FECHAMENTO
J6 CONECTOR SENSOR DE PENETRAGAO HASTE
J8 CONECTOR CONDENSADOR DE PARTIDA DO MOTOR
J9 PLACA DE BORNES ALIMENTAGCAO 230 VAC
DS1 SELETOR FREQUENCIAS LOOP 1 e LOOP 2
F1 FUSIVEL MOTORES e PRIMARIO TRANSFORMADOR (F 5A)
F2 FUSIVEL BAIXA TENSAO E ACESSORIOS (T 800mA)
F BOTAO PROGRAMAGAO "F"
+ BOTAO PROGRAMAGAQ "+"
- BOTAO PROGRAMAGAO “-”
TF1 TRANSFORMADOR
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4. LIGAGOES ELETRICAS

FAAC
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£ ' dispositivos de se- h
* ' i 60W max. * 30 V~
@ ' guranga, referir-se u 115 V~
° ! ao paragrafo 4.2. 0/60 Hz *
S OPEN stob /T
4 CLOSE * Versdo com placa 230 V~ ]
T \ EMERGENCY ou Versao com placa 115 V~ Fig. 2 )
S
=

4.1. PLACA DE BORNES J1 - ACESSORIOS (FIG. 2)

LOOP 1 - Espiral magnética LOOP 1 (OPEN - bornes 1-2): tem a fungcdo de APERTURA

LOOP 2 - Espiral magnética LOOP 2 (SAFETY/CLOSE - bornes 3-4): tem a funcao SEGURANCA/FECHAMENTO

OPEN - Comando de “Abertura” (N.A. - borne 5): entende-se como qualquer fornecedor de impulso (por ex.: botdo) que, ao fechar um
contato, comanda a abertura e/ou o fechamento da barreira.

CLOSE - Comando de “Fechamento” (N.A. - borne 6): entende-se como qualquer fornecedor de impulso (por ex.: botdo) que, ao fechar
um contato, comanda a abertura e/ou o fechamento da barreira.

ESW - Contato segurancas no fechamento (N.C. - borne 7): A funcdo das segurancas no fechamento é proteger a zona envolvida no
movimento da barreira durante a fase de fechamento, invertendo o movimento. Nunca realizam intervengées durante o ciclo de abertura. As
Segurancas de fechamento, quando estdo ocupadas com a automagédo aberta, impedem o movimento de fechamento.

A Se ndo forem ligados os dispositivos de seguranca no fechamento, ligar em ponte os bornes FSW e GND (fig. 6).
NOTA: Realizando esta ligagdao nao é possivel utilizar o controle do FAILSAFE.

STOP - Contato de STOP (N.C. - borne 8): entende-se como qualquer dispositivo (por ex.: bot&do) que ao abrir um contato pode parar o
movimento da automacgao.

A Se nao forem ligados os dispositivos de stop, ligar em ponte os bornes STOP e GND (fig. 6).

EMERGENCY - Contato de EMERGENCIA (N.C. - borne 9): entende-se como qualquer interruptor, acionado em condigdes de emergéncia;
determina a abertura da barreira e bloqueia o seu funcionamento até que seja restabelecido o contato.

A Se nado forem ligados os dispositivos de emergéncia, ligar em ponte os bornes EMERGENCY e GND (fig. 6).

GND ( bornes 10-11-19) - Negativo alimentagdo acessoérios
24 Vdc ( bornes 12-13)- Positivo alimentacédo acessoérios

e A carga mdx. dos acessorios é de 500 mA. Para calcular as absorgoes, usar como referéncia as instrugées de cada um dos acessorios.

OUT 1 - Saida 1 open-collector GND (borne 14): E possivel definir a saida em uma das fungdes descritas na Programac&o de 2° Nivel
(ver par. 5.2.). O valor padrdo é FAILSAFE. Carga maxima: 24 Vdc com 100 mA.

OUT 2 - Saida 2 open-collector GND (borne 15): E possivel definir a saida em uma das fungdes descritas na Programacgao de 2° Nivel
(ver par. 5.2.). O valor padrao é cancela FECHADA. Carga maxima: 24 Vdc com 100 mA.

OUT 3 - Saida 3 com RELE (borne 16-17): E possivel definir a saida em uma das fungdes descritas na Programagao de 2° Nivel (ver par.
5.2.). O valor padréo é LAMPADA PILOTO. Carga maxima: 24 Vdc ou Vac com 500 mA.

A Para nao comprometer o funcionamento correto do sistema, nao ultrapassar a poténcia indicada fig. 2.

OUT 4 - Saida 4 open-collector +24Vdc (borne 18): E possivel definir a saida em uma das fungdes descritas na Programagao de 2° Nivel
(ver par. 5.2.). O valor padrao para TODOS OS PRE-SETTINGS ¢ COMUNICACAO BUS.

Carga maxima: 24 Vdc com 100 mA.

624 BLD 4 732535 - Rev.G
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4.2. LIGAGAO DAS FOTOCELULAS COM RELE E DISPOSITIVOS DE SEGURANGA COM CONTATO “N.C.”

A placa 624 BLD prevé a conexado de segurancas no fechamento que intervém somente durante o movimento de
fechamento da barreira e sdo adequadas para proteger a zona de fechamento da passagem contra o risco de impacto.

FAAC

Quando é necessario ligar dois ou mais dispositivos de segurancga (contatos N.C.), eles devem ser ligados em série entre si
como mostram as figuras 3, 4, 5 embaixo da escrita “SAFE”.

4 Ligacao de 1 par no fechamento N Ligacao de 2 pares no fechamento h
m 2
- = = = O ?
v 0 m
58888%8¢ o 8 ;
g % ggggggg - - NN > M’ ¥ <X U 0 < < = v w @ »n O
- - N vo > ﬁ < < = N @ T
1 2345 6 7 8 9 10111213 14 1516 17 18 19
512345 6 7 8 9 10 1112 13 14 15 16 17 18 19 5“
s | SAFE
SAFE RX CL TXCL
1
RXCLI XCL ]
[1] ?j 'E—o GND
% _E—oGND GND£7_ 22—+
GNDo—l—T- 22—} -+ 5|+
+ —5 Fig. 3
\ - TXCL RX CL
- .~ A
Ligacdo de 1 par no fechamento 11|
com segurancga FAIL SAFE 2
e hl; L
] + 2|+ - [a] GND
588590 3a8oos82882, o5t
- = M N > g g < 0 0 << = v o O
Fig. 5
J112345678910111213141516171819 . J
— | 4 Ligacdo sem dispositivos de seguranga N
SAFE 2
- o 2
o O - 0O m
ol au
1 - o N N P> m T YV < U O < < = N ®w W »n O
%3 _E 51 2 345 6 7 8 9 1011121314 1516 17 18 19
GND ——171 - +2 +
+ o—5[* Fig. 4
Fig. 6
\_Definiro 2° nivelde progr.: F5 = 3 e ol= 00 RN g Y,

4.3. LIGAGAO DAS FOTOCELULAS BUS

As fotocélulas com tecnologia BUS sao ligadas a central 624 BLD TODAS EM PARALELO como mostra a Fig. 7 através

de uma unica linha de alimentagdo/comunicagao.

@ As fotocélulas BUS nao preveem polaridade de conexao.

A placa podem ser ligados no maximo 8 pares de fotocélulas BUS.
As fotocélulas séo divididas por quantidade nos seguintes grupo:

Pares de fotocélulas no fechamento:
Pares de fotocélulas por impulso OPEN:

max. 7
max. 1

4 N\
Verificar se no 2° nivel de 1° Par de Fotocélulas 2° Par de Fotocélulas
P, | RX | X | RX | X
I = P =
oH4=00 e PH=ro . A 0 o
g
Iy
VYTV DLl =m D- DL2 DLl mm D- DL2
18 19 -~ o oN o
__ 1819 -DS1 DSI -051 DSI
DL2r—] pL2—
12
BUS BUS sus@@i BUS BUS L . BUS BUS@ BUS
i I\ )|\ i )|
Fig.7
G J
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Apos o posicionamento das fotocélulas com tecnologia BUS é

necessario selecionar o endereco de cada par através da com-

binagado dos DIP-SWITCHES presentes em cada fotocélula.
Definir O MESMO ENDEREGO dip-switch escolhido para o
transmissor também para o receptor do mesmo par.

l@ Verificar se ndo existem dois ou mais pares de fotocélulas
com o mesmo enderego

Quando néo é utilizado nenhum acessério BUS, deixar
livres os bornes 18 e 19.

Na tab. 4 estdo referidas as programagdes dos dip-switches
presentes na parte interna do transmissor e do receptor das
fotocél BUS.

Tab. 4 - Enderegamento dos PARES de fotocéllas BUS

DIP-SWITCH[_©ON MESMO ON ] DIP-SWITCH
x  (§088=EoeReco [MARY] T Rx
Dip1 | Dip2 | Dip3 | Dip4 o Tipologia
ON | OFF | OFF | OFF 1° Par
ON | OFF | OFF | ON 2° Par
ON | OFF | ON | OFF 3° Par
Fotocélulas
ON OFF ON ON 4° Par de FECHA-
ON ON | OFF | OFF 5° Par MENTO
ON ON | OFF | ON 6° Par
ON ON ON OFF 7° Par
Unica IMPULSO
ON ON ON ON Par OPEN

Para que os acessorios Bus instalados se tornem operacio-
nais, efetuar a memorizagao deles na placa como explicado
no capitulo 5.3.

4.4. BORNE J2 - MOTOR, PISCA-PISCA E VENTOINHA (FIG. 2)

M (COM-MOT1-MOT2): Ligacdo do Motor
LAMP (LAMP-COM): Saida do pisca-pisca
VENTOINHA (FAN-COM): Saida da ventoinha

4.5. CONECTOR J8 - CONDENSADOR DO MOTOR (FIG. 2)

Conector de encaixe rapido para a ligagdo do condensador
de partida do motor.

4.6. PLACA DE BORNES J9 - ALIMENTACAO (FIG. 2)

PE : Ligacdo de aterramento
N : Alimentagao 230 V~ ou 115 V~( Neutro )
L : Alimentagao 230 V~ ou 115 V~( Linha )

Para um funcionamento correto é obrigatoério ligar a placa
ao condutor de aterramento presente na instalagéo. Instalar
antes do sistema um disjuntor termomagnético diferencial
adequado.

4.7. CONECTORES J3, J5 - ENCAIXE RAPIDO FIM DE CURSO
ABERTURA E FECHAMENTO (FIG. 2)

Conectores de encaixe rapido para a ligagdo dos fins de curso de
abertura (J3) e fechamento (J5).

624 BLD 6
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4.8. CONECTOR J6 - SENSOR DE PENETRAGAO DA CANCELA
(FIG. 2)

Conector de encaixe rapido para a ligacdo do sensor de penetragéo
da cancela (quando presente). Na falta desse sensor, deixar ligada
a ponte fornecida.

4.9. SELECTOR DE FREQUENCIA DS1 (FIG. 1)

Seletor tipo DIP-SWITCH utilizado para definir uma frequéncia de
funcionamento ALTA ou BAIXA das espirais de detecgdo veicular.
Consultar o capitulo 5.5.

4.10. CONECTOR J4 - ENCAIXE MINIDEC, DECODER E RP

E utilizado para a conexao rapida de Minidec, Decoder e Riceventi
RP / RP2.

Quando é utilizado um receptor bicanal, tipo RP2, é possivel coman-
dar diretamente o OPEN e o CLOSE da automagao a partir de um
radio-controle bicanal.

Ao utilizar uma receptora monocanal, tipo RP, s6 sera possivel co-
mandar o OPEN.

Encaixar o acessoério com o lado dos componentes voltado para a
parte interna da placa.

Ainsergéo e a desinsergao das placas s6 pode ser efetuada
apos a interrupgédo do fornecimento de tenséo.

Exemplo de ligagao de acessorio radio

RP/RP2

4 N

~~
L 6
624BLD

Fig. 8

N

5. PROGRAMACAO

Para programar o funcionamento da automagéo € necessario ter
acesso a modalidade “PROGRAMACAQ’.

A programagao divide-se em trés partes: 1° NIVEL, 2° NIVEL e 3°
NIVEL.

/

I@a modificacdo dos pardmetros de programacgdao torna-se
eficaz imediatamente, ao passo que a memorizagao defi-
nitiva s6 ocorre com a saida da programacao e regresso
a exibigdo dos estado da automacao. Se for interrompi-
da a alimentacao do equipamento antes de regressar a
exibicdo do estado, todas as alteragées efetuadas serao
perdidas.

l@é possivel regressar a exibi¢gao do estado a partir de qual-
quer ponto da programagao de cada nivel pressionando
simultaneamente as teclas F e -.

5.1. PROGRAMACAO DE 1° NIVEL

O acesso 8 PROGRAMAGCAO DE 1° NIVEL é feita através do botéo F:

» pressionando-o (e mantendo-o pressionado) o visor exibe o nome
da primeira fungao.

» soltando o botéo, o visor visualiza o valor da fungdo que pode ser
modificado com as teclas + e -.

» pressionando novamente F (e mantendo-o pressionado) o visor
exibe o nome da fungéo sucessiva, etc.

» ao chegar na ultima funcéo, a presséo do botéo F determina a saida
da programagcéo e o visor retoma a exibi¢cdo do estado das entradas.

732535 - Rev.G
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PROGRAMAGAO 1° NiVEL Visor Fungio Default
Visor | Fungéo Default | o |LOOP2:
I_C |Afivando esta funcdo, o loop ligado & 112
CARREGAMENTO PARAMETROS: entrada Loop?2 terd a funcdo de SAFETY /
A= 1 Am - BN CLOSE, ou seja, funcionard como SAFETY
o jud Condig&o neutra I durante a fase de fechamento e apds a
j I Default FAAC 1 carregado desocupagdo comandard o CLOSE na
a (U2 Default RESERVADO FAAC placa.
03 Default FAAC CITY carregado 5 loop2 ativo
o Default FAAC CITY K carregado mno loop2 n&o ativo
DS Default J275 carregado Atencado: no caso de nao ativacao da
O Default J355 carregado funcéo, o estado do Loop2 serd de
07 Defautt 1200 carrgado Guaiquer forma disponivel om uma
[l X =
DEIXAR COMO UU AO ESCOLHER NAO mente definida.
REALIZAR NENHUMA MODIFICAGCAO NA
PROGRAMACAO. H| |FUNCAO BOOST LOOP 1 A0
P?rg a explica(;.’éo do parémetro, consultar a H Ativa nio Excluida =
pagina 8 do capitulo 5.2. E uma fungdo que permite aumentar o ni-
5 vel de sensibilidade no momento da detec-
_ MENU DOS, ACFSSORIOS ?US — ¢do.Quando o veiculo se afasta da espiral,
DU |Para a explicaggo deste parametro, consultar|  — a sensibilidode volta para o nivel seleciona-
a pagina 8 do capitulo 5.3. - do. Este sistema permite manter o contato
, de deteccdo mesmo no caso de cami-
LA LOGICAS DE FUNCIONAMENTO: - nhdes muito altfos ou durante a passagem
R Automatica [ eventual de um rebocador com o rebogue.
i Automatica 1 1D |FUNGAO BOOST LOOP 2
£ Semiautomatica I _' ¢ Al . Excluid M2
P Estacionamento t|~va nao xcluida
EH Estacionamento automatica Ver a funcao BOOST LOOPT,
0 Condominio B S| SENSIBILIDADE LOOP 1 m
'—'b Condominio automatica 1 |Regula a sensibilidade da espiral: I
C Faac-City ( para dissuasor ) minima
[ Homem presente 0 méxima
r Remotas — - |SENSIBILIDADE LOOP 2 AC
u Custom - - L . -
JC Blegulo a sensibilidade da espiral; L
OO | TEMPO DE PAUSA: am 0 minima
"1 | S6 tem efeito quando esta selecionada uma| I - maxima
|6gica automatica. Regulavel de Daty seg. =\
em passos de um segundo. a0 3
Em seguida a visualizag&o passa para minutos ESTADO DA AUTOMACAO:
e dezenas de segundos (separados por um Saida da programagdo,
punto) e o tempo é regulado em passos de 10 mer_nqrizpc;c‘lo dos dados definidos e regresso para
segundos, até o valor maximo de 4.1 minutos. a exibicGo do estado da automagdo.
EX.: quando o visor indica 2.5, o tempo de '
pausa corresponde a 2 min. e 50 seg. |::|_| Fechado
i Piscada prévia abertura
_ _ |FORCA DO MOTOR NA ABERTURA: _ M2
COl y i I_IC Abertura
I~ Il |Regula a compressdo do motor durante | =i 'mi=
a fase de abertura. i Aberto
DD Forca minima l -
o a minir I::El Em pausa
- Forga méaxima i3 Piscada prévia fechamento
. -
cr EORQlA DO MOTOR NO~FE(;HAME!‘ITTO.d T cA |:|};, Fechamento
Il egula a compressdo do motor durante 1| 17
— |afase de fechamento. - E:: lI Trava pronta para fechar
I:Iizl Forga minima UH  1ova pronta para abrir
| . [y A
B Forga maxima [ Abertura de emergéencia
| -
I Infervencdo da seguranca de fechamento
Ll |wor: ) o no
Ativando esta fungcdo, o loop ligado a
ePTTOdO Loop1 ferd a funcdo de OPEN. @ A exibigdo do estado da automacéao St é muito importante
4 loop1 ativo para o técnico instalador/manutentor para que possa dis-
o loop1 nao ativo tinguir 0s processos légicos que a placa efetua durante
Atencao: no caso de ndo ativagao da fungao, as movimentagoes.
o estado do Loop1 sera de qualquer Quando, por exemplo, a automacéo esta no estado FECHADO, no
forma disponivel em uma das saidas visor DEVE ser exibido 00. Com a chegada do comando
que estiver adequadamente definida OPEN, o visor modificard para 01, quando a piscada prévia
(ver a programacéo de segundo nivel). estd habilitada, ou diretamente para 02 (o movimento de
ABERTURA) para em seguida exibir 03 ao ser alcangada
a posigao de passagem ABERTA.
624 BLD 7 732535 - Rev.G
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Exemplo de sequéncia de estados visualizados

U0 Fechado 02 Abertura
U3 Aperto
4 Pausa (quando prevista) 05 Fechamento

T ~ 0l e 05

Na sequéncia ndo estdo apresentados os estados Ui e LT que
correspondem respectivamente a piscada prévia na abertura e no
fechamento.

5.2. MODIFICAGAO DO PRE-SETTING

A modificagdo do parametro dr permite carregar automaticamente 7
configuragdes diferentes modificando todos os valores de progra-
macgao em todos os niveis com definigbes predefinidas.

Essa possibilidade € um ponto de partida conveniente para progra-
mar rapidamente a 624 BLD para o funcionamento com 7 tipologias
diferentes de instalagéo.

OS PRE-SETTING selecionaveis séo 7:

U Default FAAC para barreiras

= Default RESERVADO FAAC
03 Default para gama FAAC CITY 275 H600 e H800
QEI Default para FAAC CITY 275 H700 K

[ Default para J275
[ Default para J355
o Default para J200

Para tornar efetivo o carregamento dos valores dos 7 pre-settings
selemonar o pre-setting pretendido ( | ” DE’ 03 , DLf 65

) e sair do 1° nivel de programagao.

EXEMPLO: selecionando Ll e saindo do 1° nivel de programacao sao
carregados todos os valores FAAC que podem ser encontrados nas
tabelas do 1°, 2° e 3° nivel na coluna “Default’. A 624 BLD ¢é entéo
configurada para movimentar uma barreira.
O CARREGAMENTO DE UM PRE-SETTING ANULA TODAS
AS MODIFICAGOES REALIZADAS ANTERIORMENTE EM

QUALQUER PASSO DE PROGRAMAGCAO. PARA NAO

CARREGAR NENHUM PRE-SETTING, DEIXAR O PASSO
dF como .

I@O passo dl‘, diferentemente dos outros, ndo memoriza o
g?_l|or selecionado e regressa sempre para a exibigao de
[l .~ ~
LIl como condig¢ao padrao.

Por isso nao é possivel reconhecer qual pre-setting foi definido

anteriormente.

Para nao carregar um pre-setting, deixar SEMPRE o passo d

valor UL e passar ao préximo passo de programagao.

Verificar se foi efetuado o carregamento default pretendido e sair
do 1° nivel de programagcdao ANTES de modificar outros

passos para evitar a anulagao de todas as modificagées
efetuadas.

- no

Para conhecer detalhadamente as especificagbes de cada pre-setting,
consultar o capitulo 10 na pagina 15. /

624 BLD 8
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5.3. DEFINIGAO E CONTROLE DO SISTEMA BUS

Quando é realizada a instalacdo de um ou mais acessorios tipo BUS
(como explicado no capitulo 4.3) € necessario memorizar esses
acessorios na placa.

Seguir estas instrugdes para a memorizagao:

 entrar no primeiro nivel de programagao como explicado no cap. 5.1;

* no passo de programacgao bu soltar o botao F e pressionar durante
1 segundo o botao +.

O visor exibe por um instante -- para em seguida voltar para a condigao
padrao indicada na fig. 10. Procedimento de memorizagao terminado.
O passo de programacgao bu também tem a fungao de exibir o esta-
do dos acessorios com tecnologia BUS. Na figura 9 esta indicada a
correspondéncia exata entre os segmentos do visor e as entradas.

~

ESW CL = Fotocélulas BUS
no fechamento

" [FSWCL
-
s

A
T

KFSV\; CL| IOPEN]

Segmento ACESO = contato fechado
Segmento APAGADO = contato aberto

A configuracdo para o funcionamento correto da auto-
macao prevé os trés segmentos horizontais ACESOS
como na figura 10.

OPEN = Fotocélulas BUS for-
necedores de impulso OPEN

Fig. 9 /

Fig. 10

No caso de ocupacgao das fotocélulas de fechamento, o
segmento superior e o inferior apagam deixando aceso
o segmento central, como ilustrado na figura 11.

Fig. 11

No caso de ocupagéo do par FORNECEDOR DE IMPUL-
SO OPEN, o segmento vertical correspondente acende
durante o tempo de ocupagéo do par, como ilustrado na
figura 12.

/

O par de fotocélulas FORNECEDOR DE IMPULSO OPEN, quando
esta ocupado, comanda a abertura da aplicagdo e impede o seu
fechamento até a sua desocupagéo.

Quando néo é previsto nenhum par de fotocélulas BUS

no sistema, o passo de programacao DIl apresenta a exi-
bigao ilustrada na figura 10.

Fig. 12

O sistema de comunicacao BUS utiliza uma func¢éao de autodiagnostico
capaz de fornecer sinalizagdes de ligagao errada ou de configuracéo
errada dos acessorios BUS.

O visor exibe o sinal CZ PISCANDO na presenga
de um CURTO-CIRCUITO ao longo da linha
BUS, como ilustrado na figura 13. Controlar as  —
ligacbes efetuadas (cap.4.3). I

Fig. 13
O visor exibe a escrita Er PISCANDO, como
ilustrado na figura 14, no caso de mais de um par
de fotocélulas com o mesmo enderego.

—

/

/

Se isso estiver ocorrendo, controlar todos os enderegos definidos em
todas as fotocélulas instaladas, consultando o capitulo 4.3.

Fig. 14

732535 - Rev.G
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5.4. PROGRAMAGAO DE 2° NIVEL Visor |Fung¢do fzﬁit w
SAIDA 1: —1
Para ter acesso pressionar o botdo F e, mantendo-o pressionado, |—|| E vossivel definir a salda em uma das sequintes } ” } lw
pressionar o bot&o +: - fur? Ses: 9 - -]
* soltando o bot&o + o visor exibe o nome da primeira fungéo. ,—,,—% ' 0
+ soltando também o bot&o F, o visor eibe o valor da fungéo que pode :z:'—' FAILSAFE o)
ser modificado com as teclas + ¢ - _ e 0l LAMPADA PILOTO (acesa na abertura =
» pressionando a tecla F (e mantendo-a pressionada) o visor exibe o .
nome da fungéo sucessiva; ao solta-la é exibido o valor que pode e na pausa, piscando no fechamento, 1'4
ser modificado com as teclas + e -. _ apagada com a automagéo fechada). 0
* ao chegar na ultima fungéo, a pressao do botdo F determina a saida [y o , .
da programagéo e o visor retoma a exibi¢ao do estado das entradas. - iluminagdo da cancela (saida ativa com o
a cancela fechada e em pausa, inativa
com haste aberta, intermitente em mo-
vimento).
M2
I:l:: cancela FECHADA
m
I_II-I cancela ABERTA ou em PAUSA, apaga
PROGRAMAGAO 2° NIVEL @ + G? - durante a piscada prévia de fechamento.
(W
i cancelaem MOVIMENTO DE ABERTU-
De- RA, com a piscada prévia incluida.

Visor |Fungao fault
au cancela em MOVIMENTO DE FECHA-

I MENTO, com a piscada prévia incluida.

|
(]

TORQUE MAXIMO NA PARTIDA:

o

Tradugao das instrucdes originais

1121 | O motor trabalha com o torque maximo (ignorando a - rﬂ la PARADA
regulagem de torque) no instante inicial do movimento. ST cancela .
5 Ativa ::::f: cancela em EMERGENCIA
no Excluida I_ll__l LOOP1 ocupado
- |
oc PISCADA PREVIA: |'_' LOOP2 ocupado
i permite ativar o pisca-pisca por 5 seg. antes do| M1 | | OPEN para 624 SLAVE
inicio do movimento. | _
no excluido l:I CLOSE para 624 SLAVE
DL antes de cada movimento I Z cancela DESENCAIXADA
::'!:l somente no fim da pausa |':| luzes do dissuasor
== antes do fechamento |I;I sinal sonoro do dissuasor
cr FECHAMENTO LENTO: “:I FCA ocupado
I |permite definir toda a fase de fechamento com| 111 I_I
velocidade reduzida. | ! FCC ocupado

o

Ativa interbloqueio

no Excluida polaridade de SAIDA 1:
L TEMPO DE DESACELERAGAO NO FIM DE CURSO: | Permite configurar a polaridade de saida. mno
IZ I~ | permite definir o tempo (em segundos) de desa- polaridade N.C.

(]
N
0

celeragéo depois da intervengao dos fins de curso mno polaridade N.O.
de abertura e fechamento. N'c_Jt'g: se a saida estiver definida como FAIL-SAFE
Regulavel de 0alD seg. em passos de um ( IJIJ), deixar o valor como no.
do. i .
2rqunde eraci exelui _ — |saiba2: .
i desaceleragéo excluida O | Ver saida 1 (|
U desaceleragédo maxima - -
- - ] polaridade SAIDA 2:
[ TEMFfO DE _T_RABALHO (time-out): _ 1 I = | Ver polaridade saida 1 mo
I_ | Convém definir um valor 5+10 segundos superior | |— Il .
ao tempo que a automacao leva para ir da posigéo — | SAIDA3: i
de fechamento lﬁ)arata de abertura e vice-versa. O | Ver saida 1 I
Regulavel de i a 277 seg. em passos de um 07 polaridade SAIDA 3:
segundo. I” 21 | Ver polaridade saida 1 o
Em seguida a visualizagdo passa para minutos e -
dezenas de segundos (separados por um punto) _ || |SAIDA4/BUS: mln
eo tempo é regu|ad0 em passos de 10 SegundOS, 0 Quando esta definida com 00 a saida é dedicada [
até o valor maximo de Y. minutos. aos acessorios com tecnologia BUS. Consultar o
Capitulo 4.3 na pagina 5 para a explicacéo.
_ FAIL SAFE: Esta saida mantém inalteradas as possibilidades
[ no
— | Aativagado da funcdo habilita um teste de funcio- - de configuragdo da saida 1, com excegéo das
namento das fotocélulas antes de cada movimento fungbes | 12, 18 que neste caso tém efeito.
de.l.automa(;éo, independentementg da sal’cja )1y | polaridade SAIDA 4:
utilizada. Quando o teste falha, o movimento néo I” 71 | Permite configurar a polaridade de saida. o
EInICIadO. . H polaridade N.C.
- Ativa o polaridade N.O. (para BUS)
Mo Excluida

624 BLD 9 732535 - Rev.G
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Visor |Fungao Default
o SOLICITAGAO DE ASSISTENCIA (combinada as
"1 1 | duas fungbes sucessivas): no

Quando esta ativada, no final da contagem regressiva

(definivel com as duas fungdes sucessivas “Programa-

¢ao dos ciclos”) ativa a saida LAMP durante 4 seg. a

cada 30 seg. (solicitagéo de intervengao). Pode ser util

para definir interven¢des de manutengéo programada.
Ativa

o Excluida

PROGRAMAGAO DOS CICLOS EM MILHARES: | — —
Permite definir uma contagem regressiva dos ciclos | 1II_{
de funcionamento do sistema, valor configuravel de
0 a 99 (milhares de ciclos). O valor visualizado &
atualizado de acordo com a progressao dos ciclos,
interagindo com o valor de A (99 decrementos de
M correspondem a um decremento de l‘lf).
A fungdo pode ser utilizada combinada com mC
para verificar o uso do sistema e para acionar a
“Solicitagao de assisténcia”.

i~ PROGRAMAGAO DOS CICLOS EM CENTENAS s
71— | DE MILHARES: N
Permite definir uma contagem regressiva dos ciclos
de funcionamento do sistema, valor configuravel de 0
a 99 (centenas de milhares de ciclos). O valor visua-
lizado é atualizado de acordo com a progressao dos
ciclos, interagindo com o valor de miC. (1 decremento
de mi corresponde a 99 decrementos de MC).
Afungao pode ser utilizada combinada com Mc para
verificar o uso do sistema e para acionar a “Solicitagao
de assisténcia”.

TEMPO DE RETENGAO LOOP 1

I Permite definir o tempo de presenga no loop 1. No
fim deste tempo a placa é calibrada automaticamente
e sinaliza “espiral livre” (ponto decimal das unidades
OFF). Na ligagéo da placa é executado um reset

Mz

automatico.
5 minutos
Mo infinito

TEMPO DE RETENGAO LOOP 2

Permite definir o tempo de presenga no loop 2. No
fim deste tempo a placa é calibrada automaticamente
e sinaliza “espiral livre” (ponto decimal das dezenas
OFF). Na ligagado da placa é executado um reset

-
(I
|
|

automatico.
':E minutos
o infinito

— ESTADO DA AUTOMAGAO:

ZJIZ | Saida da programagdo, memorizagéo dos dados
e regresso a exibicdo do estado do portéo (ver o
par. 5.1.).

5.5. DEFINICAO LOOP DETECTOR INTEGRADO
A 624 BLD é provida de um detector de massas metalicas integrado
para a detecgéo por indugao de veiculos.

Caracteristicas:

* separagao galvanica entre os componentes eletrénicos do detector
e da espiral

 alinhamento automatico do sistema imediatamente apds a ativagao

 reset continuo das derivagdes de frequéncia

« sensibilidade independente da indutividade da espiral

* regulagem da frequéncia de trabalho das espirais

* mensagem de espiral ocupada com visualizagdo a LED

» estado das espirais, que pode ser enderecado nas saidas OUT 1,
OUT2,0UT3eOUT4

624 BLD 10

FAAC
Ligagao:

Efetuar a ligagéo das espirais de detecgdo como indicado na figura 2 da

pagina 4:

* Bornes 1 -2 para o LOOP 1 = espiral com fungao de abertura da pas-
sagem;

* Bornes 3 - 4 para o LOOP 2 = espiral com fungéo de fechamento e/ou
seguranga no fechamento.

Para conhecer de modo mais detalhado o efeito dos sinais provenientes
das espirais sobre a automagao, consultar as tabelas l6gicas do capitulo 12.

Para a habilitar a funcionalidade das espirais ligadas, entrar no 1° nivel
de programacao e definir os passos LleL emY de acordo com as
espirais ligadas. Se estiver instalada somente uma espiral, habilitar
somente o passo de programagao correspondente.

O estado de funcionamento do loop detector € mostrado através da uti-
lizagdo dos pontos decimais do visor quando é visualizado o estado da

automac&o (passo k).

CALIBRAGAO

Toda a vez que ¢é alimentada a placa 624 BLD, o visor apresenta o estado
da automagéo e o loop detector integrado efetua uma calibragdo automatica
das espirais ligadas. Realizar entdo uma calibragdo removendo a tensao
do 624 BLD por pelo menos 5 segundos.

Acalibragao é visualizada no visor através da
piscada dos dois pontos como na figura 15.

Fig. 15 BN oy

Se uma ou duas espirais magnéticas nao estiverem instala-
das, o loop detector permanecera em calibragdo constante
sem que isto cause problemas de funcionamento a placa.
Portanto, durante a visualizagao do estado da automacao,
um ou dois pontos decimais piscardo constantemente.

Apos a conclusao da calibragao, os pontos decimais representam os
estados das espirais:

LOOP 1 LOOP 2

~. )

Ponto ACESO = Espiral OCUPADA
Ponto DESLIGADO = Espiral LIVRE .
Ponto PISCANDO = Espiral NAO CONECTADA ou EM CALIBRAGAO

REGULAGEM DA SENSIBILIDADE

Regulando a sensibilidade é determinada a variagéo da indutividade,
para cada canal, que um veiculo deve causar para ativar a respectiva
saida do detector.

A regulagem da sensibilidade é efetuada separadamente para cada
canal com o auxilio dos dois parametros S5le5Z no1° primeiro nivel
de programagao. Além disso é possivel habilitar a fungado BOOST
para os dois detectores. Consultar o capitulo 5.1.

REGULAGEM DO TEMPO DE RETENGAO

A contagem do tempo de retengdo comega com a utilizagdo da es-
piral. Se no final deste prazo a espiral ainda estiver ocupada, sera
executada uma nova calibragao automatica na qual a presenca da
massa metalica na espiral nao sera mais determinante para a sua
utilizagdo. No fim da nova calibragdo, a espiral € considerada “livre”.
O tempo de retengéo pode ser regulado com o auxilio dos dois pa-
rametros Mle A2 do 2° nivel de programagao.

Consultar o capitulo 5.4

732535 - Rev.G
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REGULAGEM DA FREQUENCIA E NOVO BALANCEAMENTO
Afrequéncia de trabalho de cada um dos canais do detector pode ser
regulada em dois niveis com o auxilio do DIP- switch DS1 (ver afig.1).

DIP 1 ON = Frequéncia loop 1 BAIXA
on OFF= Frequéncia loop 1 ALTA
ﬂ g DIP2  ON = Frequéncia loop 2 BAIXA

OFF= Frequéncia loop 2 ALTA

Ao efetuar a modificagdo de um destes DIP, é aconselhavel realizar
uma nova calibragéo. No caso de instalagéo de duas espirais, sele-
cionar frequéncias diferentes para cada espiral.

NOTAS PARA A REALIZAGAO DAS ESPIRAIS

Aespiral deve ser realizada a pelo menos 15 cm de objetos metalicos
fixos, a 50 cm de objetos metalicos em movimento e a ndo mais de
5 cm da superficie da pavimentagéo definitiva.

Utilizar um cabo normal unipolar de 1,5mm? de segéo (se o cabo for
enterrado diretamente, devera ter isolamento duplo). Realizar uma
espiral que seja, de preferéncia, quadrada ou retangular, colocando
um duto passador de cabos em PVC ou efetuando um tragado na
pavimentagao, como indicado na figura 16 (os cantos deverao ter um
corte de 45° para evitar rupturas do cabo). Colocar o cabo realizando o
numero de voltas indicadas na tabela. As duas extremidades do cabo
devem ser entrelagadas entre si (pelo menos 20 vezes por metro) da
espiral até o detector. Evitar a realizagéo de jungdes no cabo (se for
necessario, soldar os condutores e selar a jungdo com revestimento
termo-retratil) e e manté-lo separado de linhas de alimentagao de rede.

-~

N° de
Enrolamentos

Perimetro
Espiral

abaixode 3m | 6
de3ad4m 5
de4abm 4
de6al12m 3
acimade12m | 2

30-50 mMm

Fig. 16

/
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6. COLOCACAO EM FUNCIONAMENTO
6.1. VERIFICAGAO DOS LEDS DA PLACA

Antes de ativar definitivamente o equipamento eletrénico 624 bld,
controlar o estado de ativagdo dos LEDS nele presentes.

Esses LEDS indicam o estado das entradas da placa e sdo muito
importantes para a movimentagao do automatismo:

[ EmErG -DLS[@]

STOP - DL4 @

FSW - DL3

CLOSE - DL2 @

LED ACESO @: contato FECHADO

LED APAGADO @: contato ABERTO

Na Figura 16 esta referida a configuracao
dos LEDS padrao com automacgao
FECHADA pronta para abrir.

As entradas de Emergéncia (DL5), STOP (DL4), open - b1 (0]

Fotocélulas (DL3) e Pivot (DL8) s&o entradas
de seguranga com contato N.C. (normalmente
fechado) entdo os LEDS correspondentes séo
ACESOS.

Os LEDS FCA e FCC representam os contatos N.C dos fins de curso
que, quando estdo ocupados, tornam-se abertos desligando conse-
quentemente o LED correspondente:

FCA - DL6|§| FCC
Com Automacgao FECHADA
¢ rec- purfp] OCUPADO
. FCA - DL6@ FCA
Com Automagéao ABERTA rec - Ly @ OCUPADO

6.2. VERIFICAGAO DO ESTADO DO BUS

Consultar este paragrafo caso estejam instaladas fotocélulas
BUS, como indicado na paragrafo 4.3 na pagina 5.

Entrar no 1° nivel de programacéo e visualizar no visor
0 passo de programagao DL

Esse passo deve apresentar trés linhas horizontais
para confirmar que nenhum dos pares de fotocélulas
BUS esta ocupado.

Consultar o paragrafo 5.3 da pagina 8 para obter mais
detalhes sobre a visualizagdo destes dispositivos.

7. TESTE DAAUTOMACAO

No fim da programacao, verificar se o sistema esta funcionando
corretamente.

Verificar principalmente se a forga da automacgao esta regulada ade-
quadamente e se os dispositivos de seguranga intervém corretamente.
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8. CONFIGURACOES MASTER-SLAVE

Caso ainstalagéo conte com a utilizagao de duas barreiras contrapostas para acionamento simultaneo na abertura/fechamento da passagem,
deve ser utilizado um dos diagramas de ligagéo apresentados abaixo, de acordo com as placas eletronicas utilizadas para movimentar as
barreiras.

Entende-se como equipamento MASTER a placa eletrdnica a qual estdo ligados todos os fornecedores de impulso e os dispositivos de
seguranca.

Entende-se como equipamento SLAVE a placa eletrénica que é comandada pelo MASTER através das entradas de impulso enquanto as
entradas de seguranga s&o ligadas em curto-circuito.

4 624BLD MASTER 624BLD SLAVE N

2 2

3 o =
-~ - =2 =0 o - - == ®
Q0980820 ,m Lt 00000 0038822 4= Lt 00000
00 90Z0H a3 2 2QRRECECCECECCEQ Oooozog-'zgaz"g'gcccccg
TI335>2292088<<233323R68 TI38>22892088<<3233303R68

J]l 2 345 6 7 8 91011121314 1516171819 51 2 3456 7 8 910111213141516171819

ouT2: LIl ] ]
DE = I I FEI =g o -
1° niv. PROGRAMACAO
OUT3: ] 0=l
Dj = Ilf PEI =3 3° niv. PROGRAMA(}AO
03-4
;’ 1° niv. PROGRAMAGAO
Lo=Cu

(2}
N
H
vy
r
O

MASTER 624 MPS SLAVE

ADN3IO¥IWI
ADNIO¥3IWI

) o}
88882852 00888228¢0 38229 2%
S 2 e N> R =S O 0 < < = N w @ & O > Mm% S O <
ON
H H 1 OFF
“12345678910111213141516171819 1234567 . 2 OFF
OouT1:
| _ | | F'| _ LI Logica per il resto lasciare il default
ol = = - j ] Logic for the rest leave the default
j Logique 1 pour le reste laisser par défaut
a ouT 2: 1 Nur Logik N programmieren die anderen
| I-, P-, Y werkeinstellungen lassen
[ c=2 Légica por lo demas dejar el default
De logica voor de rest default laten
: BECT
3 OC1| [Fsw =
S a Q . o SiAVEFSW 55002 %0 - 2 £ £ 000 Q0
T o 4 Q QN 00 2 5 232 2 @ Q@ B8N e & 2 @
$8cagst ou°[§‘[__|:,,3! R LR R L
1234586 7 om i 123456 7 8 9 10111213 14 1516 17 18 19 g
) 0Cs J
Ci s |||l
)_I ﬁ : J Logica per il resto lasciare il default
DL3py 2 Logic for the rest leave the default
Logique |— pour le reste laisser par défaut
. Nur Logik programmieren die anderen
Taneb LEes :g werkeinstellungen lassen
= Logica por lo demas dejar el default
i) .
Ol Qe @ ‘O| De logica voor de rest default laten
1

g ) W )
L/

\ Fig. 17 Y.
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9. PROGRAMAGAO DE 3° NIVEL

A programacgao de 3° nivel é utilizada somente no caso de uma personalizagdo avangada das légicas de funcionamento ja presentes na

memoria.

Antes de realizar modificag6es deste nivel, é necessadrio ter a certeza de compreender plenamente a natureza dos passos que

se pretende modificar e a sua influéncia sobre a automagao.

Para ter acesso 8 PROGRAMAGCAO DE 3° NIVEL pressionar o botio F e, mantendo-o pressionado, pressionar o botdo + por aproxi-

FAAC

madamente 10 segundos. A utilizagéo das teclas F, + e - € a mesma dos outros dois niveis de programagao.

A Para ativar a programacao de 3° nivel, consultar o pardgrafo 9.1

PROGRAMAGAO DE 3° NiVEL @2 + @2 10 seg
D. Funcgao Definigao
n Ativando esta funcgéo é obtido o fechamento automatico depois do tempo de pausa. d= fechamgnto automatico
— Mo = desativa
7 | Ativando esta fung@o € obtido o funcionamento com duas entradas diferentes: OPEN paraa | Y= fyncionamento das 2 entradas
I_IIZ | abertura e CLOSE para o fechamento. Mo = desativa
Ativag&o do reconhecimento dos niveis das entradas OPEN e CLOSE (comando mantido). Ou | | _ .
ol seja, a placa reconhece o nivel (por exemplo, com OPEN mantido e com a presséo do STOP, | 1= reconhemmento do nlve_l
I | quando o STOP & liberado a automag&o continua a abrir). Quando L J esta desativado, a placa Mo = reconhecimento da varia-
comanda uma manobra somente diante de uma variacdo da entrada. ¢&o do estado
| | Ativagdo da abertura de HOMEM PRESENTE (comando sempre pressionado). Ao liberar o | 4 = atjya
Il 1 | comando OPEN, ¢ blogueado o funcionamento M0 = desativa
_ _ | Ativando esta fungdo o comando OPEN durante a abertura para o movimento. _
} ll—l Quando o parametro U5 esta como Mo, o sistema esta pronto para a abertura. H=na abertura bloqueia
— = | Quando o parametro U esta como 'S, o sistema esta pronto para o fechamento. Mo = desativa
I Ativando esta fl;In(}éO o] Igltl)_malrlltlzl_o OFiEN durante a aberturajnverte o movimento. Y=ha aper_tura inverte
IID | Quando os parametros I3 e IUD estdo como no, o OPEN nao tem efeito durante a abertura. Mo = desativa
' Ativando esta fungdo o comando OPEN durante a pausa blogueia o funcionamento. Y-na pausa bloqueia
I} 1| Quando os parametros 07 e 08 estao como no, o OPEN recarrega o tempo de pausa. ro = desativa
Mol Ativando esta fungdo o comando OPEN durante a pausa provoca o fechamento. Y-in pausa fecha
I_IIZ | Quando os parametros 07 e 08 estao como no, o OPEN recarrega o tempo de pausa. ro = desativa
") | Ativando esta fungdo o comando OPEN durante o fechamento blogueia o funcionamento, caso | Y4 = pjoqueia
Il _I'| contrério, inverte o movimento. M0 = inverte
1 | Ativagéo do fechamento de HOMEM PRESENTE (comando sempre pressionado). Liberando | 'J = ativa
| Il | o comando CLOSE ¢ bloqueado o funcionamento. Mo = desativa
Ativando esta fungdo o comando CLOSE tem prioridade sobre OPEN, caso contrario, o OPEN | Y - 44jy4
| i tem prioridade sobre CLOSE. M0 = desativa
- | Ativando esta fungéo, o comando CLOSE comanda o fechamento quando ¢ liberado. Enquanto | 4 = fecha ao ser liberado
| I | CLOSE estiver ativo, a unidade permanece no modo piscada prévia no fechamento. MO = fecha imediatamente
= | Ativando esta fungéo o comando CLOSE durante a abertura bloqueia o funcionamento, caso contrarioo | Y - o osE bloqueia
| 1| comando CLOSE comanda imediatamente a invers&o ou no final da abertura (ver também o parametro |"|) Mo = CLOSE inverte
T Ativando esta fungéo com o parametro 13 como Mo, o comando CLOSE comanda o fechamento Y - fecha no fim da abertur
| —| | imediato no fim do ciclo de abertura (memoriza o CLOSE).Quando os parametros!J e 4 estso — fechano a averiura
. ) Mo = fechamento imediato
como M, CLOSE comanda o fechamento imediato.
— Ativando esta fung@o com o sistema blogueado por um STOP, mais um comando OPEN mo- | Y_ ,cvimenta na diredo oposta
| 1 | vimenta na dire¢éo oposta. Quando o parametro 15 esta como Mo, sempre fecha. Mo = sempre fecha
[_ | Ativando estafungdo, durante o fechamento, as SEGURANGAS DE FECHAMENTO bloqueiam e permitem | Y = fecha apés desocupagéo
| IJ) | aretomada do movimento ao serem desocupadas, caso contrario, invertem imediatamente para abertura. | o = inversdo imediata
- | Ativando esta fungéo as SEGURANCAS DE FECHAMENTO comandam o fechamento ao serem | Y = fech. apés desocup. de FSW
| I | desocupadas (ver também o parametro |B). M0 = desativa
| IZ1 | Ativando esta fungdo e quando o parametro = , aunidade aguarda até o final do ciclo de abertura 4 = fecha no fim da abertura
Z | antes de executar o comando de fechamento fornecido pelas SEGURANGCAS DE FECHAMENTO. | mo = desativa
) | Ativando estafungéo, durante o fechamento, as SEGURANCAS DE FECHAMENTO bloqueiam e permitem | 4= fechamento apés desocupagdo
| _1 | aretomada do movimento ao serem desocupadas, caso contrario, invertem imediatamente para abertura. M0 = inversao imediata
= | Ativando esta fungéo, LOOP2 comanda o fechamento ap6s a sua desocupagao (ver também | Y= facha quando LOOP2 esté livre
i | o parametro ). = i
p MO = desativa
. | Ativando esta fung&o e quando o parametro “HeY , a unidade aguarda até o final do ciclo de 4 = fecha no fim da abertura
L abertura antes de executar o comando de fechamento fornecido pelo LOOP2. M = desativa
= = | Ativando esta fungdo os comandos de LOOP1 passam a ser prioritarios em relagdo aos co- | ' = ativa
Z = | mandos de LOOP2. A0 = desativa
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D. Fungao Definicao
_ _ | OLOOP 1 comanda uma abertura e no final dela fecha se estiver desocupado (util no caso de Y .
| | | recuo do veiculo com loops consecutivos). Quando esta desativado no momento da desocupag&o =fecha q‘uando LOOP1 esta livre
— =~ | de LOOP 1, n&o é efetuado o fechamento. M2 = desativa
NAO UTILIZADO /

Funcdo A.D.M.A.P.
ativando esta fungao é obtido o funcionamento das segurangas de acordo com as normas francesas.

H = ativa
Mo = desativa

Ativando esta fungdo, as SEGURANCAS DE FECHAMENTO durante o fechamento bloqueiam
o0 movimento ao serem desocupadas, ou entao invertem imediatamente.

H= blogueia e inverte mediante
desocupacao.
Mo = inverte imediatamente.

NENHUM EFEITO

/
/

PISCADA PREVIA:
'El%rmite regular, com passos de1 seg., a duragao da piscada prévia pretendida, do minimo de
00 até o maximo de 1U segundos

I
L

[Nyl

O
(]

TIMEOUT DE INVERSAO NO FECHAMENTO:
Ativando esta fungdo, durante o fechamento é possivel escolher a inversdo ou o bloqueio do
movimento quando termina o prazo do timeout (fim de curso de fechamento ndo alcangado).

| . ~
4 = inversao
Mo = bloqueio

1
(N

ABERTURA APOS A LIGAGAO:
No caso de restabelecimento do fornecimento de tensdo apés uma interrupgéo, habilitando esta
funcgao é possivel comandar uma abertura (s6 quando a automagéao nao esta fechada, FCC livre).

Y = abertura
M3 = permanece parado

TEMPO DE ATIVAGAO DO PRESSOSTATO FAAC CITY (J5):

E o tempo ap6s o qual a unidade considera o sinal proveniente do pressostato como FIM DE
CURSO DE FECHAMENTO.

Regulavel de U a 55 seg. em passos de um segundo. Apos a exibicdo é modificado para
minutos e décimos de segundo(separados por um ponto) até o valor maximo de 'ﬂ minutos.

40

DESATIVAGAO DO PRESSOSTATO DOS DISSUASORES NO INiCIO DO MOVIMENTO:
Para que o dissuasor funcione corretamente & necessario desativar o controle do pressostato no

H= pressostato desativado no

2z

I"1 2 | inicio da manobra de subida (tempo de 0,4 segundos). arranque .
Definir esta fungdo em 2 com dissuasores. Mo = pressostato sempre ativo
CONTROLE DA ALIMENTAGAO DA ELETROVALVULA DOS DISSUASORES (bornes 22-23):

1 | FAACCITYK-J355: saidadaeletrovalvulanormaimente desalimentada - alimentadaduranteadescida. | 5 = para FAAC CITY K /J355

12 ::Pc\jAC()jCIT\: - J2d75 s.tgndard - J200: saida da eletrovalvula normalmente alimentada - desalimen- | - para FAAC CITY, J275 e J200
ada durante a descida.

—— | POLARIDADE DO FIM DE CURSO DE ABERTURA: Y = volaridade NO

| 1| Configuragcéo do contato de fim de curso = pofarn ? e
Mo = polaridade NC
1 | POLARIDADE DO FIM DE CURSO DE FECHAMENTO: Y= polaridade NO
I"1D | Configuragéo do contato de fim de curso

M = polaridade NC

HABILITAGAO DO PRESSOSTATO FAAC CITY (J5):
Reconhecimento do contato PRESSOSTATO como seguranga durante a primeira fase de subida
e de fim de curso ap6s o tempo de ativagédo do pressostato FAAC CITY (parametro H ):

Y = Funcionamento para FAAC
CITY

Mo = Funcionamento fim de
curso padrao

PRESSOSTATO SOMENTE DE SEGURANCA PARA DISSUASORES (bornes 7 - GND ):
Reconhecimento do contato FOTOCELULA como PRESSOSTATO de seguranca.
(o contato é ignorado no inicio do movimento e no fim da subida)

4 = Funcionamento do pres-
sostato somente de seguranga
M2 = Funcionamento das foto-
células padrao

ATRASO NA INTERVENGAO DA FUNGAO HOLD CLOSE / HOLD OPEN:
Tempo de atraso na ativagdo da fungdo HOLD CLOSE / HOLD OPEN (ver os parametros b3 e
b4). A contagem comeca ao ser alcangado o fim de curso correspondente.

automaticamente uma movimentacao durante 2 seg. para tentar restabelecer a posi¢ao; se durante
este tempo o fim de curso de abertura néo for ocupado, a automagéo sera ativada no maximo
durante o tempo de trabalho “t”; ver o 2°NiV. PROGRAMAGCAO:

(aconselhado o parametro 4

Jdemd quando o parametro B4 esta definido em ':I)

Se no fim do tempo definido o fim de curso estiver desocupado de modo néo intencional, sera a0
ativada a fungdo HOLD CLOSE / HOLD OPEN.
U = ativagao imediata de HOLD CLOSE / HOLD OPEN
Ul'a 95 = minutos de contagem antes da ativacdo HOLD CLOSE / HOLD OPEN
I:, |:' NAO DEVE SER MODIFICADO 0
L FUNGAO HOLD CLOSE: Y - ativa
J=1 Z1 | No caso de fim de curso de fechamento abandonado de modo nao intencional, a placa comanda | ~ .
automaticamente uma movimentagao durante 2 seg. para tentar restabelecer a posi¢ao; se du- Mo = desativa
rante este tempo o fim de curso de fechamento nao for ocupado, a automagao sera ativada no
maximo durante o tempo de trabalho “t”; ver o 2°NIV. PROGRAMACAO:
L LI FUNGAO HOLD OPEN: Y - ativa
2171 | No caso de fim de curso de abertura abandonado de modo nao intencional, a placa comanda | ~

Mo = desativa
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D. Funcao Definicao ([)
L GES'[AO DA ELETROVI.\II_VULA DOS DISSUASORES: Y — para J275 / J355 / J200 L
21 21| Fungéo que deve ser definida em Y para J275 /J355/J200. Ao= FAAC CITY / FAAC CITY K D
Fungao que deve ser definida em no para FAAC CITY / FAAC CITY K). B
L LOGICA DE FUNCIONAMENTO ENTRADA DE EMERGENCIA: Y _ gtiva 0
21D | Ativando esta fungdo a entrada de emergéncia comando um fechamento, mantido até o resta- rn:i_: desativa D
belecimento do contato. |—
Quando a fungdo esta desativada, a entrada de emergéncia comanda uma abertura até o res- m
tabelecimento do contato. 0
- ESTADO DA AUTOMAGAO:
_JIZ | Saida da programagcéo, memorizagéo dos dados e exibicéo do estado do portdo (ver o par. 5.1.). n-
9.1. PERSONALIZAGAO DA LOGICA DE 10. VALORES DOS PRE-SETTINGS
FUNCIONAMENTO Na tabela estdo apresentados os valores dos passos de cada nivel 0
Os valores de programacé&o do 3° nivel variam de acordo com alégica  de programagéo em relagdo ao pre-setting escolhido g
selecionada no primeiro nivel de programacao. 1° NiVEL Defaul RI- Default Default :C;D
0 3° nivel de programagéo é dedicado a personalizagdo de uma des- teF,iu "| SER- FeAilé FAAC |Default| Default|Default )
sas légicas selecionaveis quando é necessario um comportamento - | VATO CITY | J275 | J355 | J200 2
= . L AC1 CITYy 10
n&o padronizado da aplicaggo. FAAC K e
Para tornar efetiva :31 modificacéo dg um ou ma.is parametros do.3° a= pre-setting ] Rl |lHI0s 0600 ..3
nivel de programagao que personalizam o funcionamento da légica — — — — — — — £
definida, seguir estas instrugdes: bu BUS = = = = = = = )
1. Selecionar uma das Iégicas de base que melhor se adapta as  ||_q |6gica = Al el Resl B Rl s 'g
préprias exigéncias. 5 = 2 2 - s
2. Entrar no 3° nivel de programacéo e modificar os parametros PH pausa oo | 20 18 30 30 =i 30 2
desejados. , , - F0 forga SO (S0 5 5[50 )35 |50 =
3. Sair do 3° nivel e no 1° nivel selecionar a légica I_ L. = a | oo = . ==
Alégica CuU torna ativas as modificagdes realizadas no 3° nivel. FC forga O 50 (50 50 [ 50 )50 |50
L1 loop 1 o | mo | mo [ mo (o | mo | o
Na tabela apresentada a seguir estéo referidos os parametros padrao L 2 oo 2 o o
(default) relativos as légicas de funcionamento. |_||_ P L= I L = L
1711 loop 1 no [ (] no ng no ] no
Passo|A |A1 |[E [P [PA [cn [cA [ [cC ok ' ' '
0 el « |« [l w vl v | fHReeez oo oo oo oo boo oo oo
02 N N N Y v v Y v v ;esensmllldade ﬁ? If; ﬁ— :f" ﬁ— ::l_l ,I::.—
oo [l | |
03 N N N N N N N v N sensibiidade | 5 | 05 |05 | O 05 | O [
4 [ N[ N[ N[ N[N[N[N|N][Y]| ZNVE Defaut | o | DeraultiDefault e | Detaut| Defaul
FAAC1 VADO | FAAC | FAAC J275 | J355 | J200
DS [N NJY I N|N|NJNJNJN FAAC | CITY |CITY K
05 [N | NJY I N|N|NJN|N]JN bo boost b =T =T =T =T =T =
o N N N N N N N N N PF piscada prévia| ma | CL [ no | o | o | no | no
i C
::: N N N N N N N N N 5_ fechamentolento | ma | no | o | no | o | no | no
N N N N N N N N N _ 2 _
U Erdesaceleracao | 03 |03 | O | OV [ O [ O [ O
R A R R R el SIEIEIEIEIEE
i t
NI NN NN NN NN —me ou cY | cU c e |lc
E NI N TN Yy N~ TN TN TN 5 fail safe o | mo | mo | no | no | o | no
7 |N|N|N|N|N|N|N]|N]|N]| [osaidat 0I5 [I5[IB]I5]I5
4 N N N Y Y Y Y N N Pl polaridade 1 No [No | No | No [ND | no | No
5 [N NI N|N|NINJNJNJN oC saida 2 o3| |4 (41034103 (064
= N N N Y | N N N N P polaridade 2 | ma | mo | no | o | no | mo | no
| - —_—
| NPYININININ)N]NIN 03 saida 3 OO0 P oo o2 (o2 |oe
=] N Y N N N N N N N oo )
~Jpolaridade3 | mo [mo | no | no | 0o | no | no
O 4N 8 B Lep e st 8N [qaees |00 | 00| 00|00 |00 00|00
20 N Y N Y Y Y Y N N = —
7| N Y N v v Y Y N N FH polaridade 4 | ma | mo | mo | o | no | no | Ao
22 N N N N N Y | v N N H5 assisténcia o | mo | no | no | no | no | no
23| N[ N[ N]Y[Y|N|N|N|N nic ciclos 1. 00 |00 |00 |00 |00 |00 (00
M| N[ N|[N|N|N|N|N|N|[N L ciclos 2. O[O oo (oo o
c5 [ N[ NN N|NJNJNJNJN hl retida no |mo |mo | mo | no | no | no
- o
b N N N N N N N N N b retida no | Mo | mo | no | no | no | No
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o i
3°NIVEL | popyit |RESER-| Default| Defaultl ) o | potatt|Defaulf|  77- NOTAS
() FAAC | VADO | FAAC | FAAC |° 57571 1355 | u200
‘LU FAAC | CITY |CITYK K \
» |U mo | 4 |9 | 89 [9 |49 |4
o] |02 oo | 9 9[99y
m
I:—) 0 wolol 999y ]y
i
Y [ o | no [no | no | no | no | Ao
O -
i [ H  ro|rmo|mo || o | o
I
Ub H  ro|rmo | Mo || o | o B
P 12. LIGACAO INTERBLOQUEIO
[y no | no | o | no | no | no | no
=
" 0B o | mo | no | mo [ o | no | no
‘©
£ 03 no | No | No | No | no | Nno | No
o)
o 0 no [ no | no | oo | oo | no | no
0
z§ I o | o | o | o | no | no | no
=
ﬁ [= o ([ no mno o o ([}
c
o E no | No | No | No | no | Nno | No
3
° I no | no | o | o | no | no | no
g
o C
E 15 no | mo | Mo | mo | mo | no | no . . . . . .
3 — A funcao interbloqueio permite gerir duas barreiras em linha (ver
= 1= no gl no o no o o a fig.) de tal modo que a abertura de uma seja subordinada ao
17 Y fechamento da outra.
no ne no nicl no o O funcionamento pode ser monodirecional ou bidirecional.
=
[= o | Y o | oo | o | o K j
19 no | No | no | mo | mo | no | no e N
E'ﬂ = enol( 2
U mno | no | No | Mo | No | No ouralC®
cl o | Y | o | o [ mo | no | no ours = Para barreiras em linha habilitar
a2 ouralh = OUT1 INTERBLOQUEIO no pa-
no | no Jme jmojno | ne | no e rametro 18 (ver PROG. 2° NIVEL)
c3 ) ] ) Mo o Iy} o w24y 5 em ambas as placas e ligar como
= vav|( N no fig.18.
no | no | oo | no | oo | no | no onolC =
25 eno|( S
= no | no | no | no | no | no | no
- EMERGENCY [\ @
':ib o mno (g (] o (g (] o o stop [( @
':l_l Fswi{ ™
C no | No | No | mo | mo | no | no close|Co
Hi s (O 05 |05 10505 (05 OFEN AL 10
—_ LOOP 2 <
]
Ac no | no | no | no | no | no | no Loop2|( @
Ol Loorp 1| N
A4 no | no | no | o | no | no | no toor1|(
A4 e R O e T e T e T
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13. TABELAS DAS LOGICAS DE FUNCIONAMENTO

Tab. 1/a

LOGICA “A” IMPULSOS
ESTADO AUTOMAGAO OPENA CLOSE STOP FSW LOOP 1 LOOP 2
abre e fecha nova- nenhum efeito abre e fecha nova-
FECHADO mente depois do nenhum efeito s nenhum efeito mente depois do nenhum efeito
(abertura inibida)
tempo de pausa tempo de pausa
inverte para fecha- blogueia o
NAABERTURA nenhum efeito mento imediata- %9 nenhum efeito nenhum efeito nenhum efeito
funcionamento
mente
recarrega o tempo de blogueia o recarrega o tempo recarrega o tempo de recarrega o tempo
ABERTO EM PAUSA ausa fecha funcionamento de pausa ausa de pausa
P (fechamento inibido) P (fechamento inibido)
inverte para abertura . bloqueia o inverte para abertu- | inverte para abertura | inverte para abertu-
NO FECHAMENTO imediatamente nenhum efeito funcionamento ra imediatamente imediatamente ra imediatamente
nenhum efeito ) abre e fecha nova- .
nenhum efeito . nenhum efeito
BLOQUEADO fecha fecha (aberturg e fecha- (fechamento inibido) mente depois do (fechamento inibido)
mento inibidos) tempo de pausa
Tab. 1/b
LOGICA “A1” IMPULSOS
ESTADO AUTOMAGAO OPEN A CLOSE STOP FSW LOOP 1 LOOP 2
abre e fecha nova- nenhum efeito abre e fecha nova-
FECHADO mente depois do nenhum efeito (abertura inibida) nenhum efeito mente depois do nenhum efeito
tempo de pausa tempo de pausa
inverte para fecha- bloqueia o funciona- fecha imediata- fecha imediata-
NA ABERTURA nenhum efeito mento imediata- q mento mente no fim da nenhum efeito mente no fim da
mente abertura abertura
ABERTO EM PAUSA | récaregao tempo de fecha blt_)quela o] fecha recarrega o tempo de fecha
pausa funcionamento pausa
inverte para abertu-
) ) ) inverte para abertura | raimediatamente,
NO FECHAMENTO mvier:z dri):tr:n?gr?trtteura nenhum efeito fur?(ltci)c?r:j:rlr?e%to '2;?&22;2;2%?:' imediatamente, fecha | fecha novamente
no fim da pausa ao terminar a
abertura
nenhum efeito nenhum efeito abre e fecha nova- nenhum efeito
BLOQUEADO fecha fecha (abertura e fecha- Py mente depois do s
mento inibidos) (fechamento inibido) tempo de pausa (fechamento inibido)
Tab. 1/c
LOGICA“E’ IMPULSOS
ESTADO AUTOMACAO OPEN A CLOSE STOP FSW LOOP 1 LOOP 2
. nenhum efeito : .
FECHADO abre nenhum efeito (abertura inibida) nenhum efeito abre nenhum efeito
. . inverte para fecha- .
NAABERTURA blogueia o funciona- mento imediata- blgquela 0 nenhum efeito nenhum efeito nenhum efeito
mento mente funcionamento
nenhum efeito nenhum efeito nenhum efeito
ABERTO fecha fecha (fechamento inibido) | (fechamento inibido) fecha (fechamento inibido)
inverte para abertura . bloqueia o inverte para abertu- | inverte para abertura | inverte para abertu-
NO FECHAMENTO imediatamente nenhum efeito funcionamento ra imediatamente imediatamente ra imediatamente
nenhum efeito nenhum efeito nenhum efeito
BLOQUEADO fecha fecha (abertura e fecha- s abre P
mento inibidos) (fechamento inibido) (fechamento inibido)

2 Entre parénteses os efeitos sobre as outras enfradas com impulso ativo
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Tab. 1/d
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LOGICA “P” IMPULSOS
ESTADO AUTOMAGAO OPEN A CLOSE STOP FSwW LOOP 1 LOOP 2
. abre e no fim da aber-
FECHADO abre nenhum efeito nenhum.e.fe_lto nenhum efeito tura fecha quando nenhum efeito
(abertura inibida) .
esta desocupado
fecha imediata- bloqueia o fecha imediata-
NAABERTURA nenhum efeito mente no fim da fun cic?n amento nenhum efeito nenhum efeito mente no fim da
abertura abertura
nenhum efeito nenhum efeito nenhum efeito Impede
ABERTO (fechamento inibido) fecha (fechamento inibido) | (fechamento inibido) o fechamento fecha
inverte na abertura
. . bloqueia e mediante |  imediatamente e | bloqueia e mediante
NO FECHAMENTO |nv?r§§ d?:{:nigﬁgura nenhum efeito fur?gi)gr?:rﬁe%to desocupagéo conti- |  no fim da abertura | desocupagéo conti-
nua a fechar fecha quando esta nua a fechar
desocupado
nenhum efeito nenhum efeito abre e no fim da aber- nenhum efeito
BLOQUEADO abre fecha (abertura e fecha- I tura fecha quando I
mento inibidos) (fechamento inibido) esta desocupado (fechamento inibido)
Tab. 1/e
LOGICA “PA” IMPULSOS
ESTADO AUTOMAGAO OPENA CLOSE STOP FSW LOOP 1 LOOP 2
abre e fecha nova- nenhum efeito abre e no fim da aber-
FECHADO mente depois do nenhum efeito (abertura inibida) nenhum efeito | turafecha quando esta nenhum efeito
tempo de pausa desocupado
fecha imediata- bloqueia o fecha imediata-
NA ABERTURA nenhum efeito mente no fim da funci q nenhum efeito nenhum efeito mente no fim da
uncionamento
abertura abertura
. recarrega o tempo
ABERTO EM PAUSA | recarregao tempo de fecha blgquela 0 de pausa recarrega o tempo de fecha
pausa funcionamento (fechamento inibido) pausa
inverte na abertura
inverte para abertura bloqueia o bloqueia e mediante |  imediatamente e | bloqueia e mediante
NO FECHAMENTO S nenhum efeito : desocupagéo conti- | no fim da abertura | desocupagao conti-
imediatamente funcionamento nua a fechar fecha quando esta nua a fechar
desocupado
abre e fecha nova- nenhum efeito . abre e no fim da aber- .
BLOQUEADO mente depois do fecha (abertura e fecha- nenhum e_fe_ltq tura fecha quando esta nenhum efe]tq
o (fechamento inibido) (fechamento inibido)
tempo de pausa mento inibidos) desocupado
Tab. 1/f
LOGICA “Cn” IMPULSOS
ESTADO AUTOMAGAO OPEN A CLOSE STOP FSwW LOOP 1 LOOP 2
. nenhum efeito . .
FECHADO abre nenhum efeito (abertura inibida) nenhum efeito abre nenhum efeito
fecha imediata- bloqueia o fecha imediata-
NAABERTURA nenhum efeito mente no fim da funci q nenhum efeito nenhum efeito mente no fim da
uncionamento
abertura abertura
nenhum efeito nenhum efeito nenhum efeito .
ABERTO (fechamento inibido) fecha (fechamento inibido) | (fechamento inibido) nenhum efeito fecha
. . inverte na abertura | . .
NO FECHAMENTO mvgrte para abertura nenhum efeito blgquela o]  fecha depois do mvgrte para abertura mveﬁe para abertu-
imediatamente funcionamento tempo de pausa imediatamente ra imediatamente
REnhUM efeiio nenhum efeito nenhum efeito
BLOQUEADO abre fecha (abertura e fecha- abre

mento inibidos)

(fechamento inibido)

(fechamento inibido)

2 Entre parénteses os efeitos sobre as outras entradas com impulso ativo
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LOGICA “CA” IMPULSOS
ESTADO AUTOMAGAO OPEN A CLOSE STOP FSW LOOP 1 LOOP 2
abre e fecha nova- _ nenhum efeito _ abre e fecha nova- _
FECHADO mente depois do nenhum efeito e nenhum efeito mente depois do nenhum efeito
(abertura inibida)
tempo de pausa tempo de pausa
fecha imediata- bloqueia o fecha imediata-
NA ABERTURA nenhum efeito mente no fim da fun cic?n amento nenhum efeito nenhum efeito mente no fim da
abertura abertura
. recarrega o tempo
ABERTO EM PAUSA | "80@Te92 0 lempo de fecha a0 de pausa "ecartega o lmpo da fecha
P (fechamento inibido) P
. . inverte na abertura | . .
NO FECHAMENTO |nv9rte para abertura nenhum efeito blgquela 0  fecha depois do |nv§rte para abertura |nv§ne para abertu-
imediatamente funcionamento tempo de pausa imediatamente ra imediatamente
abre e fecha nova- nenhum efeito nenhum efeito abre e fecha nova- nenhum efeito
BLOQUEADO mente depois do fecha (aberlurg e fecha- (fechamento inibido) mente depois do (fechamento inibido)
tempo de pausa mento inibidos) tempo de pausa
Tab. 1/h
LOGICA “rb” IMPULSOS
ESTADO AUTOMAGAO OPEN A CLOSE STOP FSW LOOP 1 LOOP 2
abre e fecha nova- nenhum efeito abre e fecha nova-
FECHADO mente depois do nenhum efeito s nenhum efeito mente depois do nenhum efeito
(abertura inibida)
tempo de pausa tempo de pausa
. inverte para fgcha— blogueia o . . .
NA ABERTURA nenhum efeito mento imediata- : nenhum efeito nenhum efeito nenhum efeito
mente funcionamento
) recarrega o tempo recarrega o tempo
ABERTO EM PAUSA recarrege;gst:mpo de fecha fur?(lz?g#aerlr?e?]to de pausa recarregiﬁst:mpo de de pausa
P (fechamento inibido) P (fechamento inibido)
NO FECHAMENTO inverte para abertura nenhum efeito bloqueia o inverte para abertu- | inverte para abertura | inverte para abertu-
imediatamente funcionamento ra imediatamente imediatamente ra imediatamente
abre e fecha nova- nenhum efeito nenhum efeito abre e fecha nova- nenhum efeito
BLOQUEADO mente depois do fecha (aberlurg e fecha- (fechamento inibido) mente depois do (fechamento inibido)
tempo de pausa mento inibidos) tempo de pausa

Tab. 1/i

LOGICA “C” COMANDOS MANTIDOS IMPULSOS
ESTADO AUTOMAGAO OPENA CLOSE STOP FSW LOOP 1 LOOP 2
FECHADO abre nenhum efeito nenhumle.fe!to nenhum efeito nenhum efeito nenhum efeito
(abertura inibida)
NAABERTURA / nenhum efeito | P09 OGN | ey efeity nenhum efeito nenhum efeito
nenhum efeito bloqueia o funciona- . nenhum efeito nenhum efeito
ABERTO (fechamento inibido) fecha mento nenhum efeito (fechamento inibido) | (fechamento inibido)
NO FECHAMENTO inverte para abertura / blogueia o funciona- Bloqueia o bloqueia o funciona- | bloqueia o funciona-
imediatamente mento funcionamento mento mento
nenhum efeito . . .
BLOQUEADO abre fecha (abertura e fecha- f nhe nhumt e.fe.'g? d f nhe nhunl efe]t)q d . nr? nhumt efe!lt)c? d
mento inibidos) (fechamento inibido) | (fechamento inibido) | (fechamento inibido)

2 Entre parénteses os efeitos sobre as outras entradas com impulso ativo
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fSEDE - HEADQUARTERS

FAAC S.p.A.

Via Calari, 10
40069 Zola Predosa (BO) - ITALY

www.faac.it - www.faacgroup.com

ASSISTENZA IN ITALIA

SEDE

Tel. +39 051 61724 - Fax +39 051 758518

MILANO

PADOVA

=\

tel. +39 051 6172501
www.faac.it/ita/assistenza

ROMA

tel +39 02 66011163
filiale.milano@faacgroup.com

TORINO

tel +39 049 8700541
filiale.padova@faacgroup.com

FIRENZE

tel +39 06 41206137
filiale.roma@faacgroup.com

tel +39 011 6813997
filiale.torino@faacgroup.com

tel. +39 055 301194
filiale.firenze@faacgroup.com

Salzburg, Austria
tel. +43 662 8533950
www.faac.at

FAAC TUBULAR MOTORS
tel. +49 30 56796645
faactm.info@faacgroup.com

Freilassing, Germany
tel. +49 8654 49810
www.faac.de

FAAC TUBULAR MOTORS
tel. +49 30 5679 6645
faactm.info@faacgroup.com

SUBSIDIARIES
AUSTRIA GERMANY BENELUX
FAAC GMBH FAAC GMBH FAAC BENELUX NV/SA

Brugge, Belgium
tel. +32 50 320202
www.faacbenelux.com

FAAC TUBULAR MOTORS
Schaapweg 30
NL-6063 BA Vlodrop, Netherlands

Homebush — Sydney, Australia
tel. +61 2 87565644
www.faac.com.au

CHINA

Noida — Delhi, India
tel. +91 120 3934100/4199
www.faacindia.com

NORDIC REGIONS

www.faac.at www.faac.de tel. +31 475 406014
faactm.info@faacgroup.com
www.faacbenelux.com

AUSTRALIA INDIA SWITZERLAND

FAAC AUSTRALIA PTY LTD FAAC INDIA PVT. LTD FAAC AG

Altdorf, Switzerland
tel. +41 41 8713440
www.faac.ch

POLAND

FAAC SHANGHAI
Shanghai, China
tel. +86 21 68182970

FAAC NORDIC AB
Perstorp, Sweden
tel. +46 435 779500

FAAC POLSKA SP.ZO.0
Warszawa, Poland
tel. +48 22 8141422

www.faacgroup.cn www.faac.se www.faac.pl

UNITED KINGDOM SPAIN RUSSIA

FAAC UK LTD. F.A.A.C. SA FAAC RUSSIALLC

Basingstoke - Hampshire, UK San Sebastian de los Reyes. Moscow, Russia

tel. +44 1256 318100 Madrid, Spain

www.faac.co.uk tel. +34 91 6613112 tel. +7 495 646 24 29
www.faac.es www.faac.ru

FRANCE U.S.A. MIDDLE EAST

FAAC FRANCE

Saint Priest - Lyon, France
tel. +33 4 72218700
www.faac.fr

FAAC FRANCE - AGENCE PARIS
Massy - Paris, France

tel. +33 1 69191620

www.faac.fr

tel. +33 5 57551890
fax +33 5 57742970

FAAC FRANCE - DEPARTEMENT VOLETS
Saint Denis de Pile - Bordeaux, France

FAAC INTERNATIONAL INC
Jacksonville, FL - U.S.A.

tel. +1 904 4488952
www.faacusa.com

FAAC INTERNATIONAL INC
Fullerton, California - U.S.A.
tel. +1 714 446 9800
www.faacusa.com

FAAC MIDDLE EAST BRANCH
Dubai Airport Free Zone - Dubai, UAE
tel. +971 42146733

www.faac.ae

FAAC

Mww.faac.fr
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