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1.Apresentac¢ao

A Wolpac Magnetic empresa especializada no segmento de Controle de Acesso humano e de veiculos
do mundo, orgulha-se em ser reconhecida no mercado pela funcionalidade e eficiéncia de seus
produtos, cujas qualidades e garantia técnica sdo colocadas, a partir de agora, a sua disposicao.

Esclarecimentos adicionais, comentarios e sugestdes sobre este manual poderdo ser obtidos através
da divisdo de suporte técnico exercida por nossa coligada ATA SERVICE.

Site: www.wolpac.com/assistenciatecnica

Certifique-se que a versdo deste manual é a mais atualizada! Pois a Wolpac Magnetic reserva-se o
direito de efetuar qualquer alteracdo neste documento, ou nas especificagées técnicas do produto
sem comunicar prévia ou posteriormente qualquer entidade.

Seja bem-vindo a tecnologia Wolpac Magnetic.
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2.Instrugdes Importantes de Seguranga

Instruges Gerais

As principais caracteristicas da Slim Drive lll, a
forma como deve ser instalado, bem como os
cuidados a serem tomados para o correto
funcionamento do equipamento, encontram-se
descritos neste manual. Leia atentamente antes
de iniciar qualquer tipo de operagdo para
garantir o total e pleno desempenho do
produto.

A Wolpac Magnetic realiza todos os esforgos
para garantir que este manual seja
periodicamemte revisto e sempre que forem
introduzidas alteragGes significativas ao projeto.
No entanto, a nossa politica de melhoria
continua pode resultar em algumas pequenas
diferengas entre a unidade fornecida e a
descrigcdo fornecida neste documento.

Cuidados Elétricos

A energia elétrica utilizada na alimentagdo deste
equipamento possui voltagem suficiente para
por em risco a vida de uma pessoa. Antes de
realizar alguma manuten¢do ou reparo, vocé
deve garantir que o equipamento possui
isolamento  elétrico e realizar testes
comprovando que este isolamento é completo.
Quando o fornecimento de energia ndo pode ser
interrompido, testes funcionais, manutencdo e
reparos de unidades elétricas devem ser
realizados apenas por pessoas plenamente
capacitadas em relagdo ao perigo envolvido e
que sejam tomadas as devidas precaugbes e
treinamentos.

Notas sobre Propriedade

Todas as informagdes contidas neste
documento sdo de propriedade da Wolpac
Magnetic, a posse deste manual e a utilizagdo
das informagdes sdo estritamente limitadas
apenas as pessoas previamente autorizadas pela
Wolpac Magnetic.

Ndo é permitida a reprodugdo, transcrigdo,
armazenamento em servidores e tradugdo para
qualquer idioma deste documento ou parte do
mesmo sem a prévia autorizacdo da Wolpac
Magnetic.

MAGNETIC

Alterag6es do Equipamento

Nenhuma alteragdo do produto pode ser feita
sem a autorizagdo da Wolpac Magnetic, que
serd responsavel pela garantia que a alteracgdo
proposta é aceitavel em aspectos de seguranga
e funcionalidade do equipamento. Apenas
pessoas autorizadas pela Wolpac Magnetic
podem fazer alteragdes no equipamento.

Boas Praticas de Utilizagao

O equipamento que estiver sendo instalado nédo
deve ser abandonado a menos que todos os
potenciais perigos elétricos e mecanicos tenham
sido sanados com seguranga. Uma pessoa
responsavel deve ser deixada a cargo do
equipamento quando houver um potencial de
instalagdo insegura.

Os seguintes pontos abaixo indicam boas
praticas que contribuirdo para a seguranga e
evitarao danos ao equipamento:

e Tenha certeza que toda a alimentagdo
elétrica esta desligada e desconectada
antes de proceder qualquer tipo de
trabalho no equipamento;

e Nunca deixe o equipamento em um
potencial estado inseguro;

e Utilize somente ferramentais corretos,
preferencialmente indicados neste
manual;

e Quando estiver trabalhando com o
equipamento, retire qualquer jéia que
possa ser condutiva, ou roupa que
possa se enroscar nas partes mecanicas
do equipamento.

Aviso Importante

A slim Drive Il é um produto de seguranga,
qualquer crianga ou menor que for utilizar o
equipamento deve ser supervisionado e
acompanhado por um adulto responsavel. A
Wolpac Magnetic ndo se responsabiliza por
nenhum incidente se esta regra ndo for
aplicada.

3.Descri¢do do produto

A Slim Drive Il é wuma barreira
eletromecanica com placa eletrénica de
controle montada internamente,

confeccionada em aco carbono com
tratamento anticorrosivo, com pintura
eletrostatica a po de alta densidade e
aderéncia.

Wolpac Controles Eficientes Depto. de Engenharia MT-116 JAN/2024 Rev.:06 Pag.4



s¥worpac /TTAGNETIC

Os comandos operacionais do equipamento
sdo realizados através de uma placa
eletronica, instalada em uma regido isolada
do mecanismo.

Aplicagoes

4.Composi¢ao do Equipamento

01 — Tampa superior;

02 — Mdédulo de controle;

03 - Flange de suporte do braco;
04 — Gabinete;

05 — Braco octogonal

06 — Mecanismo;

07 — Mola;

08 — Porta com fechadura;

5.Caracteristica Técnicas

Material:
Tampa - plastico
Gabinete — acgo carbono pintado
Porta - aco carbono pintado
Braco - aluminio

MCBF (1 1.000.000
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Tensao de alimentacao de rede
Motor elétrico
Poténcia max.
Bindrio max.
Tempo de abertura (80°)
-haste3m
-hasteSm

Frequéncia de utilizagao
Temperatura ambiente de exercicio
Grau de protegao

Dimensoes (CxPx A)

Peso

Placa de fundacao FAAC
Dimensoes (Cx A)

230x 305 mm

S woLpAC

220-240V~ 50/60 Hz

/MAGNETIC

B ACCESS

WU\ == U\ =

165W 165W

300 Nm 300Nm

<2s <2s

<3s <3s

Uso continuo Uso continuo

-20°C +55°C -20°C +55°C

IP 55 (placa de controle)- IP 44 IP 55 (placa de controle)- IP 44

247 x 357 x 1163 mm 247 x 357 x 1163 mm

40kg 40kg
Haste FAAC Comprimento da haste
Haste retanqular 1.35...4.85 m méx.
Haste redonda 1.40...5.20 m mdx.

Nota!

Para utilizar a cancela em tensdo de
alimentagdo de rede 115V — 50/60Hz é
necessario a utilizacdo de transformador,
fornecido como opcional do produto.

OBS:
- Realizar a manobra de desbloqueio sem
alimentacdo elétrica.

Sistema irreversivel - Para permitir o
funcionamento manual, é necessario
realizar a manobra de desbloqueio.
Encoder - A Slim Drive Ill é dotada de
encoder. 0] encoder detecta
constantemente a posi¢do exata da haste e
permite gerenciar as posi¢ées de fim de
curso e desaceleracGes memorizadas na
configuracao.

Motor — Motorizagdo Tipo Escova, corrente
continua encapsulado e selado, sem
necessidade de lubrificacdo.

indice de Protegdo — IP-55
Temperatura de funcionamento - -20°C
a55°C

Fungdo anti-esmagamento - O encoder
permite que a placa realize a fungdo de anti-
esmagamento:

- O reconhecimento de um obstaculo no
fechamento provoca a inversdo da
manobra.

- O reconhecimento de um obstaculo na
abertura provoca a parada.

Fim de curso regulavel - A barreira é dotada
de um sistema de fim de curso regulavel na
abertura e fechamento.

Recursos - E possivel instalar a haste
Ortogonal e Articulada. Os componentes
necessarios para a instalacdo e os recursos
extras estdo listados no paragrafo proprio.
Sistema de balanceamento - E necessério
usar a mola de balanceamento. A mola,
simples ou dupla com base no comprimento
e configuragdo da haste instalada, deve ser
montada nas posi¢oes de fixacdo definidas.
Nota!

O sistema de balanceamento é importante
para a seguranca, de maneira a garantir a
estabilidade da haste em movimento e
manter o bom funcionamento ao longo do
tempo.

Configuragdo Master-Slave - Para
instalar duas barreiras com abertura
contraposta, € necessario fazer a
configuragcdo Master-Slave.

Simbolos: sinalizagées no produto
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Risco de esmagamento entre as partes moveis. Pre-

sente no balanceador

Risco de corte, esmagamento ou amputacdo dos
.! dedos ou de uma mdo entre a haste e o corpo da

barreira. Deve ser colocado um cartaz na cobertura
pelo instalador.

“PERIGO DE MOVIMENTACAO AUTOMATICA” (ndo fornecido) Deve
ser colocado um cartaz na cobertura pelo instalador.

6.Transporte e Armazenamento

Durante a movimentagao, respeitar as
indicacbes na embalagem. Movimentar a
embalagem com 2 pessoas.

Simbolos: sinalizagdes na embalagem.

INDICAGCAO PARA CIMA: NAO VIRAR

1 PRODUTO FRAGIL

ety MANTER AO ABRIGO DE AGUA E UMIDADE

EMPILHAMENTO MAXIMA

)

L

STe

(]

| |
i-.-i MOVIMENTAS SEMPRE EM 2 PESSOAS

Utilizacdo de Paletes
RISCOS

AL A

EQUIPAMENTOS DE PROTECAQ INDIVIDUAL

& Utilizar a empilhadeira ou tran-
spalete respeitando as regras de
sequranca para evitar riscos de
colisdo/choque.

EMBALAGEM UNICA
RISC0S

JAVAVAN

EQUIPAMENTOS DE PROTECAQ INDIVIDUAL

.y (ﬁ' Para o igamento manual, arranjar
Q’ﬂ J' uma pessoa para cada 20 kg a

sericado.

Armazenamento

Conservar o produto na sua embalagem
original, em ambientes fechados, secos, ao
abrigo do sol e sem poeira e substancias
agressivas. Proteger de esforcos mecanicos.
No caso de armazenamento superior a 3
meses, controlar periodicamente as
condicbes dos componentes e da
embalagem.

- Temperatura de armazenamento: de 5 °C
a30°C.

- Porcentagem de umidade: de 30% a 70%.
- Peso 63 Kilos

Desembalagem e Movimentagao
RISCOS

JAV/AVAVAN

EQUIPAMENTOS DE PROTECAQ INDIVIDUAL

Para o icamento manual, arranjar uma pessoa para
@ cada 20 kg a ser icado.

Movimentar a embalagem com 2 pessoas. Usar as
algas de agarre.

& Nunca manusear a barreira agarrando no suporte
de placa.

1. Apoiar-se somente na embalagem.

2. Cortar a embalagem para abri-la
completamente e remover todos os
elementos de empacotamento.

3. Colocar a barreira em pé na base.

Verificar se todos os componentes do
fornecimento estdo presentes e integros.
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4. Descartar os materiais de embalagem.
Os materiais da embalagem (plastico,
poliestireno etc.) ndo devem ser deixados
ao alcance das criangas, pois sdo potenciais
fontes de perigo.

Mo fim da utilizacdo, deite as embalagens nos con-
tentores proprios, conforme as normas de eliminagao

f— do lixo e residuos.

Corpo da barreira
Tampa superior
Acessarios de instalagdo
Manual de instrugdes
Sinalizacdo de risco

Uso Previsto

As barreiras Wolpac Magnetic sdo
protegidas para o controle do acesso de
veiculos para uso residencial comum. Para
movimentar a haste manualmente,
observar as instrugdes para o]
Funcionamento manual.

Qualquer outro uso ndo expressamente
indicado pode prejudicar a integridade do
produto e/ou representar uma fonte de
perigo.

Limites de Uso

Respeitar os limites de frequéncia de uso
descritos nos dados técnicos.

A Slim Drive lll requer o uso de uma haste
especifica conforme os limites de
dimensdes indicados neste manual. Na
haste podem ser montados exclusivamente

/MAGNETIC

Descarte do Produto

Depois de ter desmontado o produto,
realizar o descarte dentro do respeito das
Normas vigentes em matéria de descarte
dos materiais.

K[umpunentes e materiais de fabricacdo, baterias e

componentes eletronicos ndo devem ser descartados

com o lixo doméstico, mas entregues a centros de
coleta e reciclagem autorizados.

com os acessorios, indicados neste manual.
A Slim Drive lll requer o uso de uma mola
adequada para contrabalangar o peso da
haste e dos respectivos acessorios.

As barreiras usadas para controle de acesso
exclusivamente veicular devem ser dotadas
de sinais visiveis e adequados de proibicao
de passagem de pedestres. Deve ser

preparado e adequadamente sinalizado um
percurso separado para o trafego de
pedestres fora do raio de acdo da haste.
Caso o transito de pedestres ndo possa ser
excluido, a barreira entra no ambito de
aplicacdo da Normas NBR 15202 e NBR 16025.

A presenca de fen6menos ambientais, ainda
gue ocasionais, como gelo, neve, vento
forte pode comprometer o funcionamento

Wolpac Controles Eficientes Depto. de Engenharia MT-116 JAN/2024 Rev.:06 Pag.8
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correto da automacao e a integridade dos
componentes e se tornar uma fonte
potencial de perigo (proibido Uso em
emergéncia). O limite de uso em relagdo ao
vento corresponde ao grau 10 da Escala de
Beaufort (velocidade max.: 102 km/h). A
instalacdo deve ser visivel nos periodos
diurno e noturno. Caso contrario, é
necessario adotar solucdes adequadas para
tornar visiveis os elementos fixos e mdveis

Utilizacdao nao permitida

E proibido uma utilizacdo diferente daquela
prevista.

- E proibido instalar a automagdo fora dos
limites prescritos pelos Dados técnicos e
pelos Requisitos de instalacdo.

- E proibido usar a cancela em uma
configuracdo de construcdo diferente
daquela prevista pelo fabricante.

- E proibido modificar  qualquer
componente do produto.

- E proibido instalar a cancela em saidas de
emergéncia.

- E proibido instalar o equipamento em
locais com risco de explosdo e/ou incéndio:
a presenca de gases ou fumacas inflamaveis
representa um grave perigo para a
seguranga.

- E proibido energizar o equipamento com
fontes elétricas diferentes daquelas
prescritas.

- E proibido integrar sistemas e/ou
equipamentos comerciais nao previstos ou
utiliza-los para usos ndo permitidos pelos
respectivos fabricantes.

- Ndo expor o atuador a jatos de agua
diretos de qualquer tipo e dimensao.

- Ndo expor o atuador a agentes quimicos
ou ambientais agressivos.

- Ndo expor a barreira a jatos de agua
diretos de qualquer tipo e dimensao.

- E proibido utilizar a barreira para
movimentar partes moveis que nao sejam
especificadas neste manual.

- E proibido o uso para controlar o acesso de
pedestres, trafego de bicicletas e a
passagem de animais.

- E proibido utilizar a barreira em passagem
de nivel.

£ WOLPAC

/MAGNETIC

(kit luzes na haste). A cancela deve ser
conectada a uma placa eletrénica Wolpac
Magnetic conforme as indicacGes deste
manual (Caracteristicas  técnicas). A
realizacdo da automacdo exige a instalacdo
dos dispositivos de seguranga necessarios,
identificados pelo instalador através de
uma avaliagdo correta dos riscos no local da
instalagao.

- E proibido utilizar e/ou instalar acessorios
gue ndo tenham sido expressamente
aprovados pela Wolpac Magnetic.

- E proibido utilizar a automacdo antes de
ter realizado o comissionamento.

- E proibido utilizar o equipamento na
presenca de falhas/adulteracdes que
poderiam comprometer a seguranga.

- E proibido utilizar o equipamento com as
protecdes moveis e/ou fixas alteradas ou
removidas.

- Nado utilizar o equipamento quando na
drea de acdo estiver presente pessoas,
animais ou objetos.

- N3o transitar e/ou permanecer na area de
acdo da automacado durante o movimento.
- Ndo se opor ao movimento da haste. - Nao
pisar no atuador.

- Ndo se pendurar, se prender a haste ou se
deixar levantar. Nao subir na cobertura da
barreira.

- Nao permitir que criangas se aproximem
ou brinquem nas proximidades da area de
acao da automacgao.

- N3o permitir o uso dos dispositivos de
comando por ninguém que ndo esteja
expressamente autorizado e treinado.

- Nao permitir o uso de dispositivos de
comando por criangas ou pessoas com
capacidades psicofisicas reduzidas, a menos
gque sob a supervisio de um adulto
responsavel pela sua seguranca.

Nota!

Durante a movimentacao manual,
acompanhar lentamente a haste por todo o
curso, ndo lancgar em curso livre.

Uso em Emergéncia
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Em qualquer situacdo de anomalia,
emergéncia ou falha, interromper a
alimentacdo elétrica da automacdo e
desconectar as baterias de emergéncia, se
presentes. Se existirem condi¢Ges para uma
movimentagdo manual da haste em
seguranga, usar o FUNCIONAMENTO
MANUAL; caso contrario, manter o
equipamento fora de servico até a
inicializacdo/reparo. Em caso de falha, a
reinicializacdo/reparo  do equipamento
deve ser realizado exclusivamente pelo
instalador/encarregado de manutenco.

7.Funcionamento Manual

- Realizar a manobra de desbloqueio sé
qguando a haste estiver parada.

- Durante a movimentacdo manual,
acompanhar lentamente a haste por todo o
curso, ndo lancgar a haste em curso livre.

- Nado deixar a barreira desbloqueada,
depois de ter realizado a movimentacao
manual, efetuar o reset do funcionamento
automatico.

MANOBRA DE DESBLOQUEIO “

1. [(#'3 Abriratampadafechadura. Inserirachavee
gird-la uma vez no sentido anti-horario até que
pare (1).

2. Realizar a movimentacao manual.

3. Efetuar o reset do funcionamento.

RESET DO FUNCIONAMENTO

1. [#'3 Girarachave uma vez no sentido horario
até que pare (2).

2. Verificar se a movimentacao manual esta impe-

dida.

3. Tirar a chave e fechar a tampa.

Wolpac Controles Eficientes Depto. de Engenharia

MAGNETIC

MT-116

JAN/2024 Rev.:06 P&g.10



S woLpAC

8. Identificagdo dos componentes

/MAGNETIC

Unidade Tipica
Legenda
1. Gabinete

2. Eixo de Transmissdo

3. Dispositivo de desbloqueio da haste
(chave triangular)

4. Tampa superior

5. Porta com fechadura

6. Mddulo de Controle

7. Cobertura do médulo de controle

8. Balanceador/Fixa¢do superior da mola

9. Motor redutor eletromecdnico com
encoder

10. Abertura para a fixacdo da mola

11. Fim de curso

Componentes da Instalagao
A instalagdo exige o0s seguintes
componentes fornecidos separados:

1- Chumbadores

2- Flange
3- Haste ortogonal
4- Haste articulada

5- Adesivos refletores

Wolpac Controles Eficientes Depto. de Engenharia

6- Tampas

7- Mola de balanceamento

MT-116
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1 Chumbadores 5/8" X 6"

i

111

\

e
il

3| Haste Ortogonal =
.--""-—’F

4 Hast-e Articulada

5| adesivos Refletores|| g/ Tampas
=

7 | mola individual Mola Dupla

9. Requisitos de Instalagdo

Antes de instalar a automacao, verificar a
idoneidade dos requisitos mecanicos e
realizar as intervencGes necessarias para
obté-la. Os requisitos mecanicos
indispensaveis sdo:

/MAGNETIC

Terreno sdlido para sustentar o peso da
barreira com pavimentacdo plana e
horizontal. Na zona de instalagdo nao deve
haver a possibilidade de acumulo de agua.
As soleiras e as saliéncias do piso devem ser
adequadamente modeladas ou sinalizadas
para excluir a possibilidade de tropeco ou
escorregamento. Para a montagem de
eventuais lacos de deteccdo, consultar as
respectivas instrugdes.

Presenca de uma margem de seguranca
entre a parede (ou outro elemento fixo) e a
extremidade da haste, adequada para a
protecdo do risco de esmagamento/
entalamento das pessoas. Presenca de
margens de seguranga entre as partes fixas
e aqueles moveis, adequadas para a
protecdo do risco de esmagamento das
maos.

Para a definicdo dos espagos minimos para
evitar o esmagamento de partes do corpo,
consultar a Norma NBR NM — ISO 13854.
Para a defini¢do das distancias de seguranca
para impedir o alcance de areas perigosas,
consultar a Norma NBR ISO 13857.
Presenca de espacos de trabalho adequados
para as manobras de instalagdo e operagées
de manutencdo sucessivas, considerando
também a abertura da haste de servico e o
posicionamento/remocdo da cobertura e
outros possiveis elementos.

Auséncia de obstdculos fixos ou moveis para
a movimenta¢do da haste (por exemplo:
galhos, cabos aéreos, tetos).

Se a drea de instalagdo apresentar a
possibilidade de choques com veiculos,
providenciar estruturas de protegdo
adequadas para proteger o corpo da
barreira.

Wolpac Controles Eficientes Depto. de Engenharia MT-116 JAN/2024 Rev.:06 Pag.12



séeworpac  /TTAGNETIC

10. Dimensodes da Slim Drive llI
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de conexdo entre as placas eletrdnicas.
Verificar, consultando o plano de cabos
11. Instalagdo Elétrica subterraneos, se ndo ha cabos elétricos nas
proximidades de escavacGes e perfuragdes,

| para evitar o risco de descarga elétrica.
Importante! . . Verificar se ndo ha tubulagbes nas
Antes  de  qualquer intervencdo, proximidades de escavacdes e perfuragdes.

interromper a alimentagdo elétrica da rede.
Se o seccionador ndo estiver visivel, colocar
um cartaz de “ATENCAO - Manuteng¢do em
curso” sobre o mesmo.

Ainstalagdo elétrica deve estar conforme as
normas vigentes no Pais de instalagao.
Utilizar componentes e materiais
homologados.

A rede de alimentacdo elétrica da
automacdo deve estar dotada com um
interruptor termomagnético omnipolar
com limiar de atuacdo adequado e distancia
de abertura dos contatos igual ou superior
a 3mm, com a finalidade de seccionamento,
conforme as normas vigentes.

A rede de alimentacdo elétrica da
automacdo deve ser dotada de um
interruptor diferencial com limiar de 0,03A.
As massas metdlicas da estrutura devem ser
aterradas. Verificar se a instalacdo de
aterramento em conformidade com as
normas vigentes no Pais de instalacao.

Os cabos elétricos da instalacdo da
automacdo devem ser de dimensdo e classe
de isolamento conforme as normas
vigentes, pousados em tubos adequados
rigidos ou flexiveis, externos ou
subterraneos.

Utilizar tubos separados para os cabos de
tensao de rede e para os cabos de conexdo
dos dispositivos de comando/acessoérios a
12-24 V.

No caso da configuracdo Master-Slave, é
necessario colocar um tubo para os cabos

As conexfes dos tubos e os passa-cabos
devem impedir a entrada de umidade,
insetos e pequenos animais. Proteger as
unides de extensdes, utilizando caixas de
derivacdo com grau de protecdo IP 67 ou
superior. O comprimento total dos cabos
BUS ndo deve ultrapassar 100 metros.

A barreira deve estar sempre visivel para
evitar o risco de choque involuntario. E
necessario um sistema de iluminacdo
adequado.

E aconselhdvel instalar, em posicdo visivel,
um  pisca-pisca de sinalizacdo de
movimento. Para a montagem dos lacos de
deteccdo, consultar as  respectivas
instrugdes.

Os acessérios de comando devem ser
posicionados em areas sempre acessiveis e
ndo perigosas para o usudrio. E
aconselhdvel posicionar os acessdrios de
comando dentro do campo visual de
automacado. Isto é obrigatdrio em caso de
comando com “homem presente”.

Se for instalado um botdo de parada de
emergéncia, ele deve estar conforme a
norma NBR SO 13850. Respeitar as
seguintes alturas do chdo:

- Acessérios de comando = minimo 150 cm
- Botdes de emergéncia = mdximo 120 cm
Se os comandos manuais forem destinados
ao uso por parte de pessoas com
deficiéncias ou enfermidades, evidencia-los
com pictogramas adequados e verificar se
sdo acessiveis também para esses usuarios.

Wolpac Controles Eficientes Depto. de Engenharia MT-116 JAN/2024 Rev.:06 Pag.14



seworpac /TAGNETIC

Instalagdo Tipo
A instalacdo tipo é uma representagdo puramente exemplificativa.

1 - Barreira Slim Drive IlI

2 - Alimentac3o de rede 3G 1.5 mm?

3 - Disjuntor termomagnético

4 - Botdo a chave

5 - Pisca-pisca

6 - Fotocélulas BUS 2easy 2 x 0.5 mm?

7 - Percurso para o transito de pedestres
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o da barreira

e
)

S3o necessarios cerca de 150 cm de cabo.
1. Dispor os cabos dentro da barreira. Fixar
os cabos com as tiras fornecidas 1, 2 e 3.

2. Retirar o parafuso com a arruela 1. Abrir
a abracgadeira para cabos 2. Levar os cabos
até a placa.

3. Fechar as abracadeiras de cabo com o
parafuso com arruela.

As conexdes elétricas devem ser realizadas
apos terminar a instalagdo mecanica.

12. Montagem da Haste

- Realizar as opera¢des na auséncia de
alimentacao elétrica.

- Antes de instalar a haste, verificar a fixagdo
do corpo da barreira com os torques de
aperto adequados.

- Movimentar a haste com 2 pessoas.

- Se for necessario cortar a haste, ndo cortar
a extremidade preparada com o furo de
passagem. Apds o corte, eliminar possiveis
bordas e rebarbas cortantes.

Antes de montar a haste, verificar a
integridade do perfil de protecdo inferior
em borracha.

Preparar o balanceador

Antes de montar a haste, é necessario girar
o balanceador para a posicdo de haste
fechada.

Esta etapa exige o desbloqueio da barreira.
- Manter distancia dos elementos mdveis
dentro da cobertura.

- Para mover o balanceador, girar o eixo de
transmissdo, fazendo uso, se necessario, da
alavanca de montagem da haste. Ndo usar
outras ferramentas.

1. Realizar a manobra de desbloqueio.
2. Girar o eixo até colocar o balanceador no
batente com o fim de curso de fechamento.
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Fim de curso de fechamento
Barreira E50 1
Barreira DIR 2

3. Efetuar o reset do funcionamento
automatico.

1 - Montagem da Flange

4- Encaixe a Haste dentro da Flange
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5- Deixar a haste apoiada para
descarregar o peso até completar a
montagem da mola

Inserir as Tampas 1 e 2 nas
Extremidades da Haste

13. Montagem da Mola

O balanceamento da barreira requer:

/MAGNETIC

- Montagem do tirante na posicao
adequada.

- Montagem da mola adequada: individual
ou dupla.

- Ajuste manual do tirante.

Importante!
- Realizar as operagbes na auséncia de
alimentacdo elétrica.

- A mola adequada para a configuracdo e
comprimento da haste estd indicada nas
tabelas de balanceamento. Respeitar os
furos de engate ao balanceador e a base
indicados.

- E necessario considerar os acessérios da
haste na hora de escolher a mola de
balanceamento (individual ou dupla). Apds
a adicdo ou eliminagdo de acessdrios em
momentos sucessivos, pode ser necessario
trocar a mola.

Tirante

Esta etapa exige o desbloqueio da barreira.
- Manter distancia dos elementos moéveis
dentro da cobertura.

- Ndo deixar a haste na vertical quando a
barreira estiver desbloqueada.

1. Realizar a manobra de desbloqueio.

2. Levantar a haste completamente na
vertical.

3. Efetuar o reset do funcionamento
automatico.

4. Alinhar a bucha 1 e o tirante 2 no furo
adequado. Prender com o parafuso 3,
interpondo a arruela.

Tirante ltens 1,2 e 3
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Mola Individual

1. Estender o tirante desparafusando-o
manualmente para agilizar a operacao.

2. Prender a mola ao tirante e a abertura na
base do corpo da barreira.

3. Encolher o tirante apertando-o
manualmente para tensionar a mola.

Nota!
Manter-se a distancia das espirais da mola.

4, Efetuar o reset do funcionamento
automatico.
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Mola Dupla

1. Estender o tirante desparafusando-o
manualmente para agilizar a operagéo.

2. Fixacdo inferior: Acoplar a placa 1 a
abertura na base do corpo da barreira
identificada na 2 e bloguea-la com o
elemento x. Prender a 2 molas.

3. Fixagdo superior: Acoplar a placa 2 as
molas, depois ao tirante.

4. Encolher o tirante apertando-o
manualmente para tensionar a mola.

Nota!
Manter-se a distancia das espirais da mola.

5. Efetuar o reset do funcionamento
automatico.

/MAGNETIC

Acessorios da Haste

E necessario considerar os acessérios da
haste na hora de escolher a mola de
balanceamento.

Os acessorios da haste devem ser montados
antes de balancear a haste. Se os acessorios
forem adicionados ou removidos em
momentos sucessivos, pode ser necessario
trocar a mola. Apds alguma modificacdo na
haste, é necessario balancea-la novamente.
A mola adequada para a configuracdo e
comprimento da haste estd indicada na
tabela de balanceamento.

Balancear a Haste

RISCOS

VYAV

EQUIPAMENTOS DE PROTECAO INDIVIDUAL

Esta etapa exige o desbloqueio da barreira.
- Realizar a manobra de desbloqueio sem
alimentacao elétrica.

- Manter distancia dos elementos mdveis
dentro da cobertura e das espirais da mola.

- N3o deixar a haste na vertical quando a
barreira estiver desbloqueada.

Nota!

Para balancear uma haste articulada,
consultar as instrugdes especificas.

1. Realizar a manobra de desbloqueio.

2. Colocar a haste a 45° e deixa-la livre: a
haste é balanceada quando mantém
posigdo.

3. Efetuar o ajuste, se necessario:

- Se a haste tiver tendéncia a abrir, é
necessario estender o tirante.

- Se a haste tiver tendéncia a fechar, é
necessario encolher o tirante.

4. Repetir o ajuste até conseguir o
balanceamento.

Wolpac Controles Eficientes Depto. de Engenharia MT-116 JAN/2024 Rev.:06 Pag.20



seworpac /TAGNETIC

5. Efetuar o reset do funcionamento
automatico.

Balanceamento da Haste
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Fechar a Tampa Superior

1. Com a tampa inclinada, inserir os Ajustar o Fim de Curso
dormentes 1 na abertura 2 na cobertura

(lado da haste), depois abaixa-la no lado 1
oposto. A

2. Fechar com a chave: girar no sentido anti-
horario.

3. Verificar se a tampa esta fechada: tentar
levantd-la agindo simultaneamente nas
duas extremidades no lado da haste e B'
depois no lado oposto.

Para a estanqueidade do fechamento é
necessario que a porta de barreira esteja
fechada e fixada definitivamente.

O motor redutor é fornecido com os fins de
curso regulados. E possivel intervir nos fins
de curso para ajustar a horizontalidade e
verticalidade da haste

Fim de curso A Fim de curso B
Barreira DIR  haste vertical haste horizontal
BarreiraES)  haste horizontal haste vertical
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Nota!

Esta etapa exige o desbloqueio da barreira.
- Realizar a manobra de desbloqueio sem
alimentacgdo elétrica.

- Manter distancia dos elementos mdveis
dentro da cobertura e das espirais da mola.

- Ndo deixar a haste na vertical quando a
barreira estiver desbloqueada.

1. Simultaneamente, desapertar

contraporca 1 e o parafuso 2.

2. Manter firme a contraporca 1 e regular
manualmente o batente com o parafuso 3.

3. Bloguear a contraporca 1 com a chave
hexagonal e com a chave Allen apertar o
parafuso 2.

4. Verificar o ajuste correto do fim de curso.
Se necessdrio, repetir a sequéncia. No final,
apertar definitivamente o parafuso 2 com o
torque indicado.

Aterramento da Porta

O cabo fornecido deve ser fixado com a
arruela dentada e porca na base e na
porta. Respeitar a ordem de insercao
indicada na figura.

MAGNETIC

Fechar a Porta

E obrigatério fechar a porta antes de
realizar qualquer manobra, mesmo que na
modalidade manual. Movimentar a porta
com cuidado para ndo causar danos ao fio
de terra.

Inserir a abertura inferior da porta no
dormente 1, na base da cobertura.

2. Fechar a porta e fixar com os parafusos 2
(fornecidos).
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14. Instalagao Eletronica

Dados da placa de controle

2308~
Temsao de alimentacao de rede 220-240W~ 50/60Hz
Poténcia max 150W
Tensdo de saida acessdrios M=
Carga max. acessirios 500 mA
Carga max. acessonios BUS 2easy 500 mA
Carga max. pisca-pisca MV —=15W
Temperatura ambiente de exercicie =20 +55°C

Interromper sempre a alimentacdo elétrica
antes de intervir na placa.

Fornecer a alimentagdo elétrica s6 depois
de concluir todas as conexdes e as
verificacbes preliminares no
comissionamento.

A cobertura da placa jamais deve ser
removida, exceto no caso de substituicdo da
placa. Nenhuma operacdao de instalacdo
requer a retirada da cobertura.

Componentes da Mdédulo de controle:

PLACA:

n Placa de bornes da tensdo de alimentagdo de rede
1B Placa de bornes para BUS Zeasy

J6 Placa de bornes para entradas/acessdrios

17 Conector para modulo de radio XF

18 Conector para bateria XBAT 24

no Placa de bornes para detector externo LOOP1

m Conector para encoder

n3 Placa de bornes para detector externo LOOP2

né Placa de bornes para pisca-pisca externo

ng Placa de bornes para luzes da haste

120 Placa de bornes para saidas

125 Conector para pisca-pisca integrado

123 Conector para motor

F1 Fusivel de protecdo da placa (F1 =T2.5A)

DISPLAY Display de programacdo

PLACA:

DL1 Led de sinalizacdo do dispositivo com BUS 2easy ATIVO
DL2 Led de sinalizacdo de diagndstico BUS 2easy“BUS MON”
DL3 Led de sinalizagao “RADIOT" {OMNIDEC)

DL4 Led de sinalizagao “RADIO2" {OMNIDEC)

DL5 Led de sinalizacdo de erro/alarme

DL Led de status EMER

DL9 Led de status STOP/FSW-(L

DL10  Led de status CLOSE

DL11  Led de status OPEN

DL12  Led de status LOOP1

DL13 Lled de status LOOP2
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Modulo de Controle

i (=)
N 1
L [
| —
r_’?‘\
| o R
(&) RADIO 1 =
(&) RADIO
©) ERROR ERROR
. (&m& N
>y
zlclelelEl 2l
323138 53
® 24N=
) 15W max
Conexoes

Antes de realizar as conexdes elétricas, interromper a alimentacdo elétrica da automacao. Se o
seccionador ndo estiver visivel, colocar um cartaz de “ATENCAO - Manutengdo em curso” sobre
0 mesmo.

Dispositivo de comando paralelo. Os varios contatos NF na mesma
entrada devem ser conectados em série.

8
|

Borne J6

1
2
3
4
5
6

1 - OPEN - Contato NA, conectar um botdo
ou outro gerador de impulsos que,
fechando um contato, comande a abertura
da barreira.

STOP

. .

| CLOSE
|

+——— EMER

OPEN
GND
+24V

2 — CLOSE - Contato NA, conectar um botdo
ou outro gerador de impulsos que,
fechando um contato, comande o
fechamento da barreira.

3 — STOP - Configurado como STOP
(default): Contato NF, conectar um botdo
ou outro dispositivo que, abrindo um
contato, comande a parada da barreira, se
ndo for conectado em nenhum dispositivo,
fazer um jumper com GND.

Conectar os dispositivos a placa de bornes
J6 da placa. Os varios contatos NA da
mesma entrada devem ser conectados em
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FSW-CL - Configurado com FSW-CL (ver
funcdo SP em programacdo avangada):
Contato NF, conecta uma fotocélula ou
outro dispositivo que, abrindo um contato
durante o fechamento, comande a inversdo
na abertura.

4 - EMER - Contato NF, conectar um botdo
ou outro dispositivo que, abrindo um
contato, comande a abertura em
emergéncia da barreira, Se nao for
conectado em nenhum dispositivo, fazer
um jumper com GND.

5 - GND — Negativo de alimentacao dos
acessorios 24V (1A — Max).

Entrada STOP configurado como FSW-
CL

- ™ M o N O
w ||
EE%EQ:’ alzlelElElE
a Q8= Z|R] 1ZIR]2]2]2]|2
OQUnwu O+ O +|(C|O|0|0
RX X

L1

2

5 [
sc[E- +2l0s
6 o—5|+

Para as conexdes de fotocélulas de contato
do relé, é necessario configurar a entrada
STOP como FSW-CL. Conectar o negativo da
alimentacdo dos transmissores (TX) das
fotocélulas a uma saida OUT configurada
como Fail-Safe. Dessa maneira, pode ser
verificado o funcionamento das fotocélulas
antes de cada fechamento: o teste consiste
em interromper momentaneamente a
alimentagdo aos TX e verificar a mudancga de
status da entrada. Se o teste falhar, significa
que a placa eletrénica n3do estd
comandando o movimento.

/MAGNETIC

Lacos Indutivos

]

LOOP 1
LOOP 1

LOOP 2
{ LOOP 2

-
-

Os detectores por laco indutivo magnético
ndo devem ser usados para detectar
pedestres, bicicletas e motos. Se nado for
possivel excluir sua passagem, sdo
necessarios dispositivos alternativos como,
por exemplo, fotocélulas.

Conectar os detectores por lago indutivo
magnético externos as placas de bornes J10
(LOOP 1) ou J13 (LOOP 2).

Saidas
|Eﬂ e

:’Fﬂlﬂﬂ'

(=] [l ==l =
HNEIEIEIE
v +|0 000

Importante!

Respeitar a carga de 100mA max. para cada
saida.

Saidas coletor aberto: a ativacdo das saidas e
sua polaridade sao configuraveis por
programacdo avancada.

Saida ativa Saida ndo ativa
Polaridade NA GND Circuito aberto
Polaridade NF Circuito GND

aberto

Conectar os dispositivos desejados a placa de
bornes J20.
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Motor
I MOT 2
—— MOT y
[ m|
blu O
O
EMNC

=

L

O cabo do motor vem conectado de fabrica
para uma barreira DIR. Inverter os cabos se
for instalada uma barreira ESQ.
ENCODER - O cabo encoder vem conectado
de fabrica, para o funcionamento da
automacao, o encoder deve estar sempre

conectado.

Luzes da Haste

BLG

“I coMm
v/ BLR

TRAFFIC
LAMP

Ooooo

Bateria XBAT 24V

melL:
Wt

XF 433-868
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Alimentacao de Rede e Aterramento

6A 1 PE [ 1]
N — N
L —L

AC Principal

Usar um cabo 3G 1.5mm2 (ndo fornecido). O
aterramento entre a placa e a cobertura é
realizada em fabrica.

N3o remover a conexao.

1. Cravar o fio terra do cabo elétrico ao
terminal fornecido.

2. Inserir 2 arruelas, o terminal e a porca
fornecida na tomada de aterramento
respeitando a ordem de insergdo.

3. Apertar a porca.

4. Conectar os fios de fase e neutro a J1.

Acionamento

Durante o funcionamento existe um risco de
corte, amputacdo e esmagamento das maos
pela presenca de partes méveis dentro da
cobertura. Se forem instaladas duas barreiras
na configuracdo Master-Slave, antes de
acionar a Master, é necessario ter realizado a
configuracdo da barreira Slave.

1. Verificar se 0 médulo de controle estd
bloqueado.
2. Alimentar eletricamente o equipamento

(Barreira Master). A placa se acende e o
display mostra em sequéncia:
- A versdo do firmware (2 digitos separados
por um ponto).

51 - Piscando se for necessario um

setup, ou o status da automacao.
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3. Verificar o status dos leds em repouso. Os

leds do BUS 2easy devem ser controlados

apos o registro dos dispositivos.

4. Memorizar os comandos remotos
presentes no equipamento.

5. Programar o moédulo de controle sem

realizar o setup. Para um funcionamento

correto da barreira, programar o parametro

CF de acordo com o comprimento da haste.

6. Registrar, se instalados, os dispositivos BUS
2easy.

7. Verificar o sentido de andamento da
barreira.

8. Realizar o setup.

9. Se for usada a bateria XBAT 24:

- Interromper a alimentagdo elétrica do
equipamento.
- Conectar a bateria XBAT 24.

- Alimentar eletricamente o equipamento.

15. Programacao Basica

1. Pressionar e segurar F até aparecer a
primeira fungdo basica. (Cada fungdo
continua sendo mostrada enquanto F
estiver pressionado).

2. Soltar: aparece o valor da func¢do (default
ou outro programado).

'3

/MAGNETIC

3. Usar os botdes + ou = para modificar o
valor.

® ©
4. pressionar F para confirmar o valor
mostrado. Passa-se para a funcdo

seguinte. O valor modificado se torna
efetivo imediatamente.

F

Pode-se proceder da mesma maneira para
todas as fungdes. A ultima fungdo permite
[St] fechar a programacao.

5. Em Sk: escolher Y ou no através dos
botdes +/- :

Y = Salva a nova programagao

no = NAO salva a nova programagao

6. Pressionar F para confirmar e fechar.
Retorna-se ao status de automagdo.

Para sair da programacao a qualquer

instante:

- Pressionar e segurar F e depois também =

para passar diretamente para St.

16. Programacdo Avangada

1. Pressionar e segurar F e depois também

+, até aparecer a primeira funcdo
avangada. (Cada fungdo continua sendo
mostrada enquanto F estiver

pressionado).

4

+ F
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2. Soltar: aparece o valor da fungdo (default
ou outro programado).

+ F
(] [e]
3. Usar os botdes + ou = para modificar o

valor.

+ -

[e]

4. pressionar F para confirmar o valor

mostrado. Passa-se para a fungao
seguinte. O valor modificado se torna
efetivo imediatamente.

5. Em StescolherY ou no através dos botées

+/- :
Y = salva a nova programacao;

no = NAO salva a nova programac3o.

6. Pressionar F para confirmar e fechar.

Retorna-se ao status de automacao.

Para sair da programacdo a qualquer instante:

pressionar e segurar F e depois também —

para passar diretamente para St.

cF Configuragao da barreira

Programa parametros funcionais (incluindo a
velocidade de abertura e fechamento)

01 - Haste até 3m

02 - Haste de 3m a 4m

/MAGNETIC
03 - Haste de 4ma 5m

[:H: Default

Mostra se a placa foi configurada nos valores
de fabrica (default).

Y - Indica que todos os valores programados
correspondem aos defaults.

No - Indica que um ou mais valores
programados sdo diferentes dos defaults.

Selecionar Y se quiser restabelecer a
configuracdo de default.

[ | Configuragdo Master/Slave

MA - Configura a placa na modalidade
Master.

SL - Configura a placa na modalidade Slave.

Na placa Slave ndo sdo visualizados os
parametros:

LO-PR-bu-EL-PF-t-bF

Ver o respectivo paragrafo.

I_[] Ldgicade Funcionamento
EF Semiautomatica passo a passo
H Automatica

HH Automatica passo a passo

b Semiautomatica B

LC Semi  automdtica B na
abertura/Homem presente C no fechamento

L Homem presente

' Estacionamento
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O Estacionamento Automatico

HE Tempo de pausa

Regulavel de 00 a 59s, em fases de 1s.
Ultrapassado o valor de 59, a visualizagao
passa a indicar minutos e décimos de
segundos (separados por um ponto) com
ajuste em passos de 10s, até o maximo de 9.5
minutos. Ex: se o display indica 2.5, o tempo é
de 2 min e 50s.

So Velocidade de abertura
01 - Velocidade minima

10 - Velocidade maxima

G- -Velocidade de Fechamento
01 - Velocidade minima

10 - Velocidade maxima

L, Registro dos dispositivos BUS
2easy

Ver o respectivo paragrafo 18.

1l Acionamento homem presente

+ ABRIR (mostrando oP) enquanto o botdo

for mantido pressionado.

= FECHAR (mostrando cL) enquanto o botdo

for mantido pressionado.

£l Setup

Aprender as posices de fim de curso.

/MAGNETIC

Ver o respectivo paragrafo.

5L Saida da Programacio
Y - Salvar e sair da programacao

no - Sair da programacdo sem salvar,
Pressionar F para confirmar. Depois da saida,
o display mostra o status da automacao:

00 = Fechada

01 = Aberta

02 = Parada depois abre
03 = Parada depois fecha
04 = Em pausa

05 = Em abertura

06 = Em fechamento

07 = Failsafe em curso

08 = Verificagao dos dispositivos BUS 2easy
em curso

09 = Piscada prévia depois abre
10 = Piscada prévia depois fecha

11 = Abertura em Emergéncia

FF Piscada Prévia
no - Desabilitada

OC - Piscada prévia 3 segs. antes de cada
movimentacdo

F[] Forcado motor na abertura

01 - Forga minima
50 - For¢a maxima
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F[ Forca do motor no fechamento
01 - Forga minima

50 - Forga maxima

GP Configuragdo entrada stop
Define a fun¢do de entrada STOP
00 - Parada (STOP)

02 - Fotocélulas de fechamento (FSW-CL)

= Tempo de operagio (Time-out):

Programar um valor superior ao tempo
necessario para a barreira poder abrir/fechar
completamente. Ajustavel de 0 a 59 segs. em
fases de 1 seg. Em seguida, a visualizacdo
passa para minutos e décimos de segundos
(separados por um ponto) e o tempo é
ajustado em fases de 10seg, até o valor
maximo de 9.5 minutos. Ex: se o display indica
2.5, o tempo de pausa corresponde a 2 min. e
50 segs.

No caso de equipamento com configuragdo
Master/Slave deve ser programado um tempo
de operagdo Master que tenha em conta os
tempos de movimentagdo de ambas as
barreiras.

ol Configuragdo da saida out 1

00 - Sempre ativa

01 - Fail safe

MAGNETIC

02 - Ldmpada piloto (acesa na
abertura/pausa/ aberta, piscando na
abertura, apagada no fechamento)

03 - Luz de cortesia

05 - Barreira aberta ou em pausa
06 - Barreira fechada

07 - Barreira em movimento

08 - Barreira em emergéncia

09 - Barreira em abertura

10 - Barreira em fechamento

12 - Seguranga ativa

13 - Seméforo (se ativa em pausa/aberta, se
desativa no fechamento)

15 - Ativacdo passo a passo através do
segundo canal de radio

19 - Funcionamento da bateria
20— Loop 1 ocupado

21 - Loop 2 ocupado

F| Polaridade da saida out 1

Y - Saida NF

no - Saida NA

Se a saida ol = 01 (Fail-safe) configurar Pl = no.
02 ver ol

P2 ver Pl

o3 ver ol

P3 ver Pl

o4 ver ol

P4 ver P1
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o Temporizagdo da saida out 1

Mostrada somente se uma das saidas estiver
configurada como luz de cortesia, estabelece
a temporizagdo da saida de 1 a 59 minutos
em fases de 1 minuto.

bF Funcionamento da bateria

01 - Continua funcionando até a descarga
completa.

02 - Na interrupgdo da Rede, a barreira se
abre.

04 - Nainterrupc¢do da rede, a barreira se
fecha.

[:15 Modalidade de funcionamento

do pisca — pisca integrado

01 - Seméaforo (verde fixo com barreira em
pausa/ aberta, vermelho piscando durante o
movimento, vermelho fixo com barreira
fechada).

02 - Pisca-pisca (vermelho piscando durante o
movimento, apagado em todos os outros
status).

[:,{_ Modalidade de funcionamento
das luzes da haste

01 - Luzes acesas com barreira fechada,
apagadas com barreira em pausa/aberta,
piscando durante o movimento.

02 - Luzes apagadas com barreira em pausa/
aberta, piscando em todos os outros status.
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HS Necessidade de manutengdo -
contador de ciclos (Combinada nas

duas fungdes seguintes).

Pode ser util para programar intervengdes de
manutencdo programada.

Y — Ativa

no — Excluida

MC  Programacgao dos ciclos em
milhares

Permite programar uma contagem regressiva
dos ciclos de operagdo do equipamento de 0
a 99 (milhares de ciclos). A funcdo pode ser
usada, em combinag¢do com nC, para verificar
o uso do equipamento e para a “Solicitacdo de
assisténcia”. 00...99 (milhares de ciclos).

17. Légicas de Funcionamento

Em todas as ldgicas:

- O comando STOP é prioritario e bloqueia o
funcionamento da automacao.

- O comando EMER é prioritario e faz abrir a
automacao.

EFP  Semi- Automatica passo a passo

A légica EP requer o uso somente do comando
OPEN:

- OPEN quando a barreira esta fechada
comanda a abertura.

- OPEN quando a barreira estd aberta
comanda o fechamento.

- OPEN durante o movimento para.

- OPEN sucessivo na parada, inverte no
movimento.
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O comando de CLOSE comanda sempre o

fechamento.

H Automatica

A légica A requer o uso somente do comando
OPEN:

- OPEN gquando a barreira esta fechada
comanda a abertura. Apds o tempo de pausa,
a barreira fecha automaticamente.

- OPEN quando a barreira é aberta em pausa,
recarrega o tempo de pausa. (Mesmo no
intervalo das fotocélulas, recarrega o tempo
de pausa).

- OPEN durante a abertura é ignorado.

- OPEN durante a abertura faz reabrir.

AF Automatica passo a passo

Alogica AP requer o uso somente do comando
OPEN:

- OPEN quando a barreira estd fechada
comanda a abertura. Apds o tempo de pausa,
a barreira fecha automaticamente.

- OPEN quando a barreira é aberta em pausa
bloqueia. (A intervengdo das fotocélulas
durante a pausa recarrega o tempo de pausa).

- OPEN durante a abertura bloqueia.

- OPEN durante a abertura faz reabrir. O
comando de CLOSE comanda sempre o
fechamento.

H Semi— Automatica B

A légica b requer o uso dos comandos OPEN
e CLOSE:

MAGNETIC

- OPEN quando a barreira estd fechada

comanda a abertura.

- CLOSE quando a barreira estd aberta
comanda o fechamento.

- CLOSE durante a abertura faz fechar
novamente.

- OPEN durante a abertura faz reabrir.

L Semi - Automatica b na
abertura/Homem presente C no
fechamento

A légica bC requer o uso dos comandos OPEN
para pulso na abertura e CLOSE mantido no
fechamento. A ativacdo do comando CLOSE
no fechamento deve ser voluntdria e a
barreira deve estar a vista.

- OPEN quando a barreira esta fechada
comanda a abertura.

- CLOSE mantido comando o fechamento.

[ Homem Presente

A légica C requer o uso dos comandos OPEN
e CLOSE mantidos. A ativacdo do comando
deve ser voluntaria e a barreira deve estar a
vista.

- OPEN mantido comanda a abertura.
- CLOSE mantido comando o fechamento.

- A intervenc¢do das fotocélulas bloqueia o
movimento.

F  Estacionamento

A ldgica P requer o uso dos comandos OPEN e
CLOSE.
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- OPEN quando a barreira esta fechada
comanda a abertura.

- CLOSE quando a barreira estd aberta
comanda o fechamento.

- CLOSE durante a abertura faz fechar
novamente apds a abertura.

- OPEN durante a abertura faz reabrir.

- A intervencdo das fotocélulas durante o
fechamento para o movimento, ao desocupar
a barreira continua fechando.

FH Estacionamento automatico

A ldégica PA requer o uso dos comandos OPEN
e CLOSE.

- OPEN quando a barreira estd fechada
comanda a abertura. Apds o tempo de pausa,
a barreira fecha automaticamente.

- OPEN quando a barreira é aberta em pausa,
recarrega o tempo de pausa. (Mesmo no
intervalo das fotocélulas, recarrega o tempo
de pausa).

- CLOSE quando a barreira estd aberta
comanda o fechamento.

- CLOSE durante a abertura faz fechar
novamente apos a abertura.

- OPEN durante a abertura faz reabrir.

- A intervengdao das fotocélulas durante o
fechamento para o movimento, ao desocupar
a barreira continua fechando.

18. Setup

O setup permite memorizar as posi¢des de fim
de curso.

MAGNETIC

Quando é necessario executar um Setup
- No primeiro acionamento da automacao.
- Em seguida a substituicdo da placa.

- Sempre que o display mostrar SO piscando e
a automacdo ndo funcionar.

- Em seguida a qualquer variacdo da posicao
dos fins de curso.

Como executar o setup:

- Durante o SETUP, as segurangas sao
ignoradas; por isso, se manter afastado e ndo
permitir que ninguém se aproxime da
automagado até a conclusdo do procedimento.

O SETUP deve ser realizado:

- Na presenca da tensdo de alimentacdo de
rede.

- Com a automagao em funcionamento
automadtico.

- Com as entradas STOP/EMER n3o ativas.

1. Selecionar o parametro tL em Programagao

bésica; o display mostra = =.

2. Manter pressionados os botdes + e - aprox.
por 3s. Quando aparecer S1 piscando, soltar
os botdes. A haste comeca a se fechar e para
logo que atinge o batente.

3. No display S2 fica piscando. A haste
permanece em posicdo de fechamento por
um par de segundos.

4. No display S3 fica piscando. A haste inicia a
abertura e para logo que atinge o batente.

5. O procedimento esta terminado e o display
mostra o status de automacdo aberta (01).
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19. Comissionamento

VerificagOes finais

1. Se o transito de pedestres ndo puder ser
excluido, verificar se as forcas geradas pela
haste se encontram nos limites admitidos pela
normativa. Utilizar um medidor de curva de
impacto em conformidade com as normas
NBR 15202 e NBR 16025. Para os paises extra,
na auséncia de uma normativa local
especifica, a forca deve ser inferior a 150N
estaticos. Verificar se a forca maxima de
movimentacdo manual da haste é menor que
220 N.

2. Verifique o funcionamento correto da
automacdo com todos os dispositivos
instalados.

Operagoes finais

1. Montar a tampa superior (ver o respectivo
pardgrafo).

Adesivo de Sinalizagdo

2. Aplicar na cobertura a sinalizagao fornecida
para o risco de corte, esmagamento ou
amputacdo dos dedos ou de uma mao entre a
haste e o corpo da barreira. A sinalizagdo do
RISCO deve estar visivel mesmo com a haste
fechada.

3. Evidenciar com a sinalizacdo adequada as
areas nas quais, apesar de terem sido
adotadas todas as medidas de protecao,
permanecem riscos residuais.

MAGNETIC

4. Instalar a sinalizagdo para a proibicao de

passagem de pedestres.

5. Colocar, em posicdo visivel, o cartaz de
“PERIGO DE MOVIMENTACAO
AUTOMATICA”. Colocar a marcagdo ha
barreira. Usar sinais adesivos para nao
perfurar a cobertura.

6. Preencher a Declara¢do de conformidade
da mdquina e o Registro da instalagao.

7. Entregar ao proprietario/operador da
automacdo a Declaragdo, o Registro da
instalagdo com o plano de manutencdo e as
instrugdes de uso da automagao.

Acessorios

A instalacdo deve ser efetuada dentro das
normas NBR 15202 e NBR 16025.

Quando se trabalha no interior da cobertura,
existem riscos de corte, amputacio e
esmagamento das maos pela presenca de
partes moéveis. Enquanto a instalagdo ndo
estiver terminada, a barreira parcialmente
instalada deve ser deixada sempre blogueada
e com a porta e tampa superior sempre
fechadas, para impedir o acesso aos
componentes eletrbnicos e as partes

mecanicas moveis.

Nunca instalar a haste antes de ter realizado e
controlado a fixagdo do corpo da barreira.
Enquanto a instalagdo nao estiver terminada,
nunca deixar a barreira sem vigilancia com a
haste montada. Delimitar o canteiro de obras
e proibir o acesso/passagem. Se a instalagdo
for feita ao ar livre, ela deve ser realizada em
boas condi¢cbes climaticas: na auséncia de
chuva e rajadas de vento. Em caso de chuva,
deve ser providenciado um sistema de
protecdo de barreira adequado até que a
instalacdo mecdnica e eletronica seja
concluida. Nunca manusear a barreira
agarrando no suporte.
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Pisca — Pisca 24V

el

%

LAMP
LAMP

O pisca-pisca sinaliza que a automacgdo esta
em movimento.

Instalar o pisca-pisca em uma posicao visivel.

Conectar o pisca-pisca ao borne J16 (3W
max.).

2. Programar, se desejado, a piscada prévia
(PF programacdo Avancgada).

3. Verificar o funcionamento correto dos
dispositivos.

Bateria de emergéncia XBAT 24V

XBAT 24V garante a alimentagdo da
automacgdo em caso de interrupgao da tensao
de alimenta¢do da rede. O nimero de ciclos
operados por bateria depende de vdrios
fatores (status da carga da bateria, tempo
decorrido apds a interrupcdo da tensdo da
rede, temperatura ambiente etc.).
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Recarregar a bateria antes de acionar o
equipamento. O ciclo de carga completa da
bateria XBAT 24 é de 72 horas.

1. Posicionar a bateria
2. Conectar a bateria ao conector J8 da placa.

3. Programar o funcionamento a bateria (bF
programacdo avancada).

Desconectar a bateria de emergéncia em caso
de retirada de servico da automacao.

20. Mddulo do radio HCS 1024

> Antena

Botdo Aprender

43 . RX HCS 1024

L

Led - ST

RETENGAO

1224 v AciDC NA CM NF

Contato NF
Comum
Contato NA

Entradal2V ou 24V (

Caracteristicas:

- Memodria interna para 1024 botdes
removivel.

- Sistema de recepc¢do HCS, anti-clonagem.
- Frequéncia de recepgdo 433 Mhz.

- Apaga controle individual

- Grava controle master.

- Cl de memoéria removivel.

- Alimentagdo 12-24V AC/DC.

- Pulso ou retengao.

- Um contato NA e NF.
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Gravacao de Controles

Pressione e solte o botdo aprender do RX com
o led aceso, pressione um dos botdes do
controle, o led ST da central piscard indicando
que a programacdo foi aceita. Repita o
processo com o outro botdo do mesmo
controle e com os botdes dos demais
controles.

Apagar controles individuais

Este recurso permite apagar da memdria um
botdo que ja esteja gravado, de maneira
independente, sem que os demais sejam
afetados. Dessa forma vocé deve pressionar o
botdo aprender do RX e com o botdo aprender
ainda pressionado, aperte o botdo do controle
que deseja apagar. Obs. Esta fungdo deverd
ser executada antes que o led ST apague, se
isso acontecer todos os controles serdo
apagados.

Apagar a memoria

Pressione o botdo aprender do RX e
mantenha pressionado até o LED ST apagar.
Com esse procedimento vocé apaga todos os
controles gravados.

Exemplo: Esquema de Ligag¢do - Pulso

> Antena

Botdo Aprender

— Contato NF
Contato NA

v
Entradal2V ou 24V 'd

Comum
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21. Dispositivos BUS 2easy

r‘rﬂ

BUS
BUS

BUS BUS BUS

Esta placa esta equipada com o circuito BUS
2easy para acionamento de dispositivos.

Se ndo for usado, deixar livre o conector.

3. Verificar o status dos led DL3 e DL7.
Dispositivos de comando

1. Posicionar os DIP switch para distribuir os
comandos.

O Stop NF gera um stop também no momento
em que o dispositivo é desconectado. Um
comando (ex: OPEN A _1) deve ser usado
sobre um sé dispositivo entre aqueles
conectados.
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Enderecamento dos dispositivos de

comando
0000 OpenA_1 0N
o001 OpenA_2 1'2';4'5
0010 OpenA_3 1 comando
oo OpenA_4 Dip S=0/(0FF)
0100 OpenA_S
0101 Stop
0110 Stop NC_1
01 Stop NC_2
1000 (lose
1001 OpenB_1
1010 OpenB_2
1011 OpenB_3
1100 OpenB_4
1101 OpenB_5
1110 /
1111 /
0000 OpenA_1 OpenB_1 oN .
e
0011 nEen AT o 2 comandos
= Dip5=11(0N)
0100 OpenA_2 Open B_1
0101 Openh_2 OpenB_2
0110 OpenA_2 Stop
0111 OpenA_2 (Close
1000 OpenA_3 OpenB_3
1001 Openh_3 OpenB_4
1010 OpenA_3 StopNC_1
1011 OpenA_3 (Close
1100 OpenA_4 OpenB_3
1101 OpenA_4 OpenB_4
1110 OpenA_4 StopNC_2
111 OpenA_4 Close

2. Registrar os dispositivos de comando BUS

2easy (bu Programacdo Basica).

3. Verificar o status dos led DL3 e DL7.

4. Verificar o funcionamento correto dos
dispositivos. Comandar a movimentagao do
portdo um e verificar os led nos dispositivos, o
status do bus no display e o funcionamento da
automacdo de acordo com o tipo dispositivo
instalado.

Registro dos dispositivos BUS 2easy

Quando é necessario o registro:
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- No primeiro acionamento da automagao ou

apos a substituicdo da placa.

- Em seguida a alguma variagdo (adigdo,
substituicdo ou remocdo) dos dispositivos
BUS 2easy).

Como realizar o registro:

1. Selecionar o parametro bu na programacao

basica. Quando se solta F, o display mostra o

status dos dispositivos BUS 2easy.

2. Pressionar e segurar os botdes + e =

simultaneamente por no minimo 5 s, até
aparecer Y (durante este tempo o display fica
piscando). O registro estd completo.

3. Soltar os bot&es + e = . O display mostra o

status dos dispositivos BUS 2easy.

4. Verificar o status dos led na placa: Led DL7
(Vermelho) - Dispositivos BUS 2easy

Led DL7 (Vermelho) - Dispositivos BUS 2easy

@  Pelo menos um dispositivo ocupado//ativo

©  Nenhum dispositivo ocupado/ativo

Led DL3 (Verde) - Linha BUS 2easy

° Monitoramento da linha. Led sempre aceso (apagado

tom a placa em Sleep)

%  Linha em curto-circuito

#  Erro nos dispositivos: verificar o LED ERROR

Como realizar a verificagdo dos

dispositivos registrados:

1. Selecionar o parametro bu na
programacao basica. Apds o registro de um ou
mais dispositivos, o bu mostra o segmento 13

aceso.

2. Pressionar e segurar o botio *+; se

acenderdo os segmentos relativos aos
dispositivos registrados. Cada segmento do

display corresponde a um tipo de dispositivo:
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ala

=
:

1—\"

3 4

12
13
11

M

Dispositivo de comando Open A

Dispasitivo de comando Open B

Fotocélulas em fechamento

Fotocélulas por impulso Open

Nao utilizado

Dispositivo de comando Close

Ndo utilizado

[==JN Rl = L o L o

Dispositivo de comanda Stop

L =]

Nao utilizado

s
=

Nao utilizado

—y
—

Nao utilizado

—
[

Nao utilizado

—y
s

Status BUS Zeasy

—
=

Nao utilizado

Acessorios
1 - Kitlluminacdo de braco.
2 - Llago Indutivo 24VCC.

3 - Botoeira de acionamento com caixa
de protecdo amarela.

4 - Mobdulo receptor de Radio
Frequéncia 1 canal 433Mhz.

5 - Aparelho emissor de Radio
Frequéncia 433Mhz (Controle remoto 2
botdes).

6 - Sensorfotocélula XP20D Direcional
a Relé 20 metros.

7 - Moddulo Bateria de Emergéncia
24VCC.

Master - Slave

/MAGNETIC

A configuragdo Master-Slave permite instalar
duas barreiras contrapostas com movimento
sincronizado.

Na programagdo, € necessario programar
uma barreira como Master e a outra como
Slave.

A barreira Master gerencia todos os
comandos e as movimentagbes. Os
dispositivos de comando e eventuais loop
externos devem estar sempre conectados a
barreira Master.

Cada barreira deve ser programada com base
no comprimento e configuragdo da haste. A
légica de funcionamento deve ser
programada somente na placa Master. A
fungdo anti-esmagamento estd ativa em cada
uma das barreiras e comanda a inversdo em
ambas.

Conexdo

1. Ligar a barreira com conexdo BUS 2easy

polarizada.

2. Conectar os dispositivos.
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ntradas para os dispositivos de comando

e eventuais loop externos sao inibidos na

placa Slave.

Conexdes

Alimentacdo

Motor

Encoder

lluminagao da parte superior
Luzes da haste

Dispasitivos de comando

Loop

Saidas

Pisca

®

CACCCCCLLFE
*(*ﬂﬂiﬂiﬂf

-pisca

Os dispositivos BUS 2easy podem ser
conectados a placa Master ou a Slave. O
registro dos dispositivos deve ser
realizado na barreira master.

Conexodes do modulo de controle

GND

v~ A~
~N
> a
8 8
~N
+ -
Q Q

2

Configuragao da barreira slave

1.

-A
por

Alimentar eletricamente a barreira Slave.
A placa se acende. O display mostra na

sequéncia:

versdo do firmware (2 digitos separados
um ponto).

A
SO Piscando se for necessario um setup, ou

o status da automacao.

2.
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Entrar na Programagdo Bdsica e

programar:

- €F em funcdo da configuracio e

comprimento da haste
- Ct = SL para configurar a placa como Slave.

3. Verificar o status dos leds na placa.

Led DL7 (Vermelho)

* Sincronizacdo Master-5lave ausente ou linha em
curto-circuito.

Led DL3 (Verde)

* Sincronizacdo Master-Slave presente.

4. Verificar o sentido de andamento. A
barreira nao deve estar em
funcionamento manual.

5. Efetuar o acionamento.

Durante o setup, a placa Master comanda a
placa Slave e as duas hastes se movimentam
m sintonia.
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22. Diagndsticos

VERIFICACAO DOS LED
LED STATUS
DL1 BUS @ ativo

O nao ativo
DL2 BUSMON Ve aregistro dos dispo-
sitivos BUS 2easy

DL3 RADIDT @ ativo
 nao ativo
DL4 RADIOZ @ ativo
O nao ativo
DL5 Ero/alarme “ERROR” @ ativo
O nao ativo
DL8 EMER @ nioativo
O ativo
DL9 STOP @ ndoativo
O ativo
DL10 CLOSE @ ativo
O ndoativo
DL11 OPEN QO
DL12 LOOP1 @ ativo
O ndo ativo
DL13 LOOPZ @ ativo

) ndo ativo

EM REPOU-

O OO0 ©O e ® O O ©C @ 0OB8

Verificagao do sentido de
andamento

1. Selecionar o pardmetro nl na

Programagado Basica. O display mostra.

2. Manter pressionado o botdo +. O

display mostra oP e a barreira se abre.

3. Manter pressionado o botdo. O display

mostra CL e a barreira se fecha.

4. Se as condig¢des dos pontos 2 e 3 ndo
forem respeitadas, inverter os fios do
motor.

Verificagdo do funcionamento do
encoder

1. Selecionar o pardmetro NI em

Programacgao basica; o display mostra - -.

2. Manter pressionado o botdo +. O

display mostra OP e a barreira se abre.

Wolpac Controles Eficientes Depto. de Engenharia

O ponto piscando entre as duas letras
indica o funcionamento correto do
encoder.

3. Manter pressionado o botdo =-. O

display mostra CL e a barreira se fecha. O

ponto piscando entre as duas letras indica
o funcionamento correto do encoder.

Verificagao do status da automagao

O display do mdédulo de controle, se ndo
estiver no interior da programacao,
mostra um cédigo que indica o status em
que se encontra a automacao:

oo Fechada

0| Aberta

D2  Parada depois abre

03 Paradadepois fecha

0 Em pausa

0S  Emabertura

0O& Emfechamento

07 Failsafe em curso

0B Verficagdo dos dispositivos BUS 2easy em curso

09 Piscada prévia depois abre
|0 Piscada previa depois fecha
||  Aberturaem Emergénda

Verificacdo da versao do firmware

Ao acender, o display do moddulo de
controle mostra em sequéncia:

- A versio do firmware (2 digitos
separados por um ponto).

- O status da automacao.

Verificagdo dos dispositivos BUS
2easy

1. Selecionar o pardmetro bu na

programacao basica.

2. Pressionar e segurar o botdo +; se
acenderdo os segmentos relativos aos
dispositivos registrados.
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Problemas de Funcionamento 23.Manutengdo
Guia para a solugao de falhas —
CONDICAD PROCURA DA SOLUCAO
A barreira ndo executa verificar se a automagao estd bloqueada A A A A
o SETUP verificar a presenca da alimentagao
A barreira NAO ABRE elétrica EQUIPAMENTOS DE PROTECAQ INDIVIDUAL

verificar a conexdo do motor e encoder
Abarreira FECHA aoinvés  inverter as fases na conexdo do motore ® @

de ABRIR e vice-versa realizar um SETUP

verificar a forca programada

verificar o balanceamento da haste
A barreira realiza movi-  verificar se o parametro cF estd pro-
mentoscomavelocidade  gramado em fungdo do comprimento
muito baixa da haste

se a barreira estiver funcionando a

bateria, verificar sua carga.

a barreira realiza movi-  verificar a conexdo do motor e o funcio-

A Antes de qualquer intervencdo de manutengdo,

interromper a alimentagdo elétrica de rede. Se o
seccionador ndo estiver visivel, colocar um
cartazde “ATENCAO - Manutengdo em curso”
sobre o me- smo. Restabelecer a alimentagdo elétrica
no final da manutengdo e depois de ter realizado a
reorganizado da area.

mentos irregulares namento do encoder E proibido retirar a tampa da placa. Nenhuma ma-
verificar se a automagdo esta bloqueada nutencdo necessita da remogdo da tampa.

A barreira NAO ABRE verificar o sentido de andamento do
motor

verificar se a automacdo estd bloqueada
verificar o sentido de andamento do
motor
Verificar se o status dos led dos dispo-
sitivos de comando, loop, segurangas e
EMER néo estao ativos
verificar se a automagdo esté bloqueada
A barreira NAO ABRE e Verificar se o status do led do STOP ndo
NAQ FECHA estd ativo

verificar a conexdo do motor e encoder

A barreira NAO FECHA

®A garantia caduca no caso de alteragdo dos componentes.

Para as substituicdes, utilizar exclusivamente pecas de reposi¢do originais FAAC.

A barreira ndo deve ser deixada desbloqueada.
Sea barreira for retirada de servigo por um periodo
prolongado, é necessario remover a haste.

A manutengdo deve ser realizada pelo instalador/
encarregado da manutengdo.

Respeitar todas as instrugdes e as recomendagdes para
a seguranca fornecidas neste manual.

Delimitar o canteiro de obras e proibir o acesso/pas-
sagem. Ndo deixar o canteiro sem vigilancia.

A drea de trabalho deve ser mantida em ordem e
deve ficar livre de qualquer obstrugdo no final da
manutengao.

Antes de iniciar as atividades, esperar que os com-
ponentes sujeitos a aquecimento tenham esfriado.
Ndo realizar  nenhuma  modificagdo  nos
componentes originais.

A FAAC S.p.A. se exime de toda responsabilidade
por danos derivados por componentes modificados
ou alterados.
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MANUTENGAO ROTINEIRA

A Manutengdo de rotina lista, a titulo puramente indi-cativo e para ser entendido como linhas diretrizes ndo
exaustivas, as operacdes periddicas para manter a au- tomag3o em condicdes de eficiéncia e seguranca. E
responsabilidade do instalador/fabricante da maqui-na definir o plano de manuten¢io da automacgéo,
integrando a lista ou modificando os intervalos demanutencdo com base nascaracteristicas damaquina.

Se as verificacdes listadas a seguir detectarem con- dicGes diferentes do previsto, é necessario efetuaro
reset. E proibido reinicializar o sistema até que todos os avisos de seguranca contidos neste manual e na

documentacgdo de todos os outros componentesinstalados sejam respeitados.

Operaces Frequéncias/meses
Estruturas
Veriticar o pedestal e as partes do edificio/recinto adja-

Bordas deformaveis
Verificar: integridade e fixacao. 12

Fotocélulas

: . . i Verificar: integridade, fixacao e funcionamento correto. 6
centes  automacao: ausencia de danos, fissuras, fraturas, 12 Verificar as colunas: integridade, finacdo, auséncia de 6
abaixamentos. deformaces, etc.

Verificar & ilrea de movimentacao da haste: auséncia de Pisca-pisca
'ﬂ'blemfdelwﬁ”:m que rEd”?am as margens de seguranca e 17 Verificar: integridade, fixacéo e funcionamento correto. 12
de obstaculos a movimentacan da haste, como por exemplo, Controle dos acessos
cabos aereos, etc. Verificar a abertura correta da barreira somente com recanhe- "
Verificar a auséncia de pontos de enganchamento ou espigdes 17 timento do suario autorizado.
perigosos. Vedagio
Barreira Verificar: intearidade e fixacao da haste. 6
oy " . . P
Verificar a fixacan da cobertura 2 placa de fundacao. ] — —
Verificar a barrei fixacoes: intearidad acia d Verificar: integridade, fixacao da haste. f
deF 1car & barreira Esuast IKagoes. Integndade, ausencia de Verificar a presenca e a integridade dos adesivas refletares no 6
Elarmacoes, ferrugem, etc. 12 pé e todas as outras sinalizagies necessarias.
Verificar o aperto correto dos parafusos e porcas. ] L .
Verificar a presenca e a integridade da protecao inferior dopé. 6
Verificar a integridade e a fixacao correta da. 12 Forquilha
Verificar a integridade e a fixacdo correta da haste. 12 Verificar: integridade e fixacéo. b
Verificar a presenca e a integridade dos adesivos refletoresna ;z‘;@;‘:’awf”"ca e a integridade de todes as sializaghes ¢
haste & todas as outras sinalizagdes necessarias,
Verifi intecridad fixacs i d aed Haste articulada
tpn 1ctar a integridade e a fixagao correta da mola e dos 4, Verifcar: integridade ¢ fxco. 6
m?'? Es. . ) . Verificar a integridade do cabo e as respectivas sinalizacoes
Verificar a canfiguracéo & o balanceamento da barreira, 12 [altura méx. permitida, risco de esmagamento na articulacio 6
Verificar a integridade e o funcionamento correto e & regula- 1 da haste).
gem correta dos fins de curso. Automagiio completa
— : :
Verificar & integridade de todos os cabos, dos prensa-cabos 17 keln-f'.““ ‘ f”"c'””at;”e"m md"m fa "."mg.aca”’. ?Eg”"dd':'
das cainas de derivaco a logica programada, usando os varios dispositivas de 12
€ £ao. comando.

Verificar a irreversibilidade. i1 Verificar o movimenta coreto da haste, se € fluido e regular
Realizar a limpeza do motarredutor ¢ da cobertura portante. 12 e sem ruidos andmalos. 1
) . , . Verificar a velocidade correta na abertura e fechamento e o

Realizar & limpeza geral da area de manobra da barreira. 12 respeito s desaceleracdes previstas.
Verificar o funcianamento correto do desblaqueio manual:
quando o desblogueio estiver acionado ndo deve ser possivel 6
movimentar a haste, a ndo ser manualmente.
EGI.I'iDEI'TIEhtﬂ eletrﬁnica ‘.fen.f!tar a ures?nga da Italmpa da rech.adma. _
g - : ” = Verificar se a forca maxima de movimentacio manual da 6
Verificar a integridade da tampa superior e da protecao - haste & menor que 220 K.
|J|aE.|:iEii. a placa gletronica. Verificar o funcionamento comreto do encoder. f
Verificar a integridade dos conectores & do cabeamento. 17 Verificar o funcionamento correto de cada par de fotocélulas. 6
e . . - eniricar a ausencia de interterencias otica/luminosas entre s
r Verfi ia de interferéncias otica/lumi
Verificar a integridade das conexdes de aterramento, 11 s fotocelulas.
Verificar a auséncia d tragos de superaquecimenta, queima- 17 Se 0 trénsito 39 :lnedestres dm fpuder ser Ehmlgad?z&ﬂ
At ficar a curva de 1m|ta-;an a5 Torcas Inormas €
dura'.em flas cnrlnpclnentes eletricos. L EW 12445). Para os palses extra UE, na auséncia dz uma 6
Verificar o funcionamento correto do disjunter termoma- " normativa local especifica, a forca deve ser inferior a 150
N estaticos.

netico e do interruptor diferencial.

Dispesitives de comando

VENTICar a integridade e o funcionamento correto aos dispo- 14

sitivos instalados e dos radio-contrales.
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Verificar a presenca, integridade e legibilidade de todas as 2
sinalizacdes necessarias: riscos residuais, uso exclusivo, etc.
Verificar a presenca, integridade e legibilidade da marcacio

CE da automacao e do cartaz de smallzacau de PERIGD DE 12
MOVIMENTACAD AUTOMATICA.
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SUBSTITUICAO PERIODICA

ComponentePeriodicidade em ciclos de trabalho
Mola 200000

Motorredutor eletromecanico 500000

SUBSTITUICAO DA MOLA

e Realizaramanobra de desbloqueio.
e Levantar a haste completamente na vertical.
e Efetuaroreset do funcionamento automatico.

e Estenderotirante desparafusando-o manualmen-te
para agilizar a operagdo.

e Desprender a mola do tirante e da abertura nabase
do corpo da barreira

Substituir a mola
e  Balancear a haste.

SUBSTITUIGAO DO MOTOREDUTOR

Realizar a manobra de desbloqueio.
Levantar a haste completamente na vertical.
Efetuar o reset do funcionamento automatico.

Estenderotirante desparafusando-o manualmente

para agilizar a operacdo.

e Desprender a mola do tirante e da abertura nabase
do corpo da barreira.

e  Realizar a manobra de desbloqueio e colocar ahaste

na posicdo horizontal.
e  Desmontar a haste.
e Posicionar o balanceador como na figura.
e  Restabelecer o Funcionamento Automatico.

e Remover o anel seeger presente no eixo de
transmissao.

o  Desapertaras4 porcas e retirar as arruelas.
o  Extrair o motorredutor

e Retirar o motor elétrico, prestando atengdo paranao
causar danos ao cabo do motor.

e Montar o motor elétrico no novo motorredutor e
repetir a sequéncia ao contrario.

SUBSTITUICAO DO FUSIVEL

e Remover a tampa do fusivel F1 usando
delicadamente a alavanca como chave de fenda.
¢ Desmontar o fusivel

o Montar o novo fusivel.
o Remontar atampa do fusivel

Usar exclusivamente um fusivel T 2.5A (retardado).
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PROBLEMAS DE FUNCIONAMENTO

Guia para a solugdo de falhas

CONDICAO

A barreira nao executa
o SETUP

A Barreira NA ABRE

PROCURA DA SOLUGAO

verificar s a automacao esta bloqueada)
verificar a presenca da alimentacao
elétrica

verificar a conexao do motor e encoder

A barreira FECHA ao inves
de ABRIR e vice-versa

inverter as fases na conexao do motor e
realizar um SETUP

A barreira realiza movi-
mentos com a velocidade
muito baixa

verificar a forca programada
verificar o balanceamento da haste
verificar se o parametro cF esta pro-
gramado em funcéo do comprimento
da haste

se a barreira estiver funcionando a

bateria, verificar sua carea.

a barreira realiza movi-
mentos irregulares

verificar a conexao do motor e o funcio-
namento do encoder

A barreira NAO ABRE

verificar se a automacéo esta bloqueada
verificar o sentido de andamento do
motor

A barreira NAO FECHA

A barreira NAO ABRE e
NAO FECHA

verificar se a automacao esta bloqueada
verificar o sentido de andamento do
motor

Verificar se o status dos led dos dispo-
sitivos de comando, loop, segurancas e
EMER nao estao ativos

verificar se a automacéo esta bloqueada
Verificar se o status do led do STOP nao
esta ativo

verificar a conexao do motor e encoder
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24. ANEXOS

SISTEMA DE BALANCEAMENTO

--------

Sistema de balanceamento

modelo 1 : modelis -§-| =15
VS
(33333) (
N X '
~— 7
i -
i 88| @15
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BALANCEAMENTO DA HASTE FIXA

MAGNETIC

ACCESS TO PROGEESS

Balanceamento da Haste Fixa
L min 1.85m
244m
haste (nenhum acessono) g18

L 1.80m
234m

haste ¢ luzes g18
L 1.65m
2.19m

haste e vedacdo 218
L 135m
1.89m

haste & pé g18
L 1.75m
2.24m

haste, vedagio e pé 824

L
-

min2.45m (min3.00m |min3.50m [min390m |mind4.31m
299m [mdx3.49m [miax3.89m |mix430m (mix4.81m
828 g3A Baa gsa g8
235m 290m 335m 380m 411m 465m
289m 334m 379m 410m 464m 481m
§28 g3A -7 gs5A g83a gE4A
220m 270m 3.10m 350m 381m 431m
w- 3.09. 3.49- 380m 430m 431m
828 gs5a 83 g84n
1.90m 290m 335m 37 1m 431m
2.44- 334. 3.70m 430m 4381m
828 gsa g83a g8
225m 305m 336m 3.90m 441m
wn 3.04. 335- 389m 440m 470m
834 g83x 884n  [885A
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L-(Max 481mm)

SISTEMA DE BALANCEAMENTO
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0
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ACCESS TO PROG

BALANCEAMENTO DA HASTE ARTICULADA

Balanceamento da Haste Articulada

0o —-——

gE3A

3800 ____
EE3A
g o ____
g28 Y gaa g5A
oo [ e || e || mecwe I |
g1. g28 g3A

200 | pmedton || mearee || mmeeesss | |
g1 g28 g3

Nota!
Todas as dimensoes estao em mm.
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25. Garantia

| - Este produto é garantido pela Wolpac
Magnetic por um periodo de 365 dias
(garantia limitada), contra eventuais
defeitos de material ou fabricacdo, desde
gue observadas as seguintes condicdes:

a) Para que a garantia tenha validade é
imprescindivel que, o produto mantenha
seus lacres intactos e sua etiqueta de
identificacdo ndo apresente sinais de
violacao.

b) O periodo de garantia sera contado a
partir da data de entrega do produto ao
primeiro adquirente, mesmo que o
produto seja transferido a terceiros, por
isso é necessario a apresentacdo do
documento fiscal.

c) Nos primeiros 90 (noventa) dias do
periodo de garantia, estdo cobertos os
custos de pecas e servicos de reparo
efetuados obrigatoriamente nos Centros
de Servigos Técnicos Autorizados Wolpac
Magnetic. Para o periodo restante, estdo
cobertos apenas os custos de pegas que
eventualmente necessitem substituicdo
para reparo do produto, ficando excluidos
0s custos relativos aos servigos de reparo
(mdo de obra), a remocgdo do produto
(envio e retorno) e a locomogdo e estadia
do técnico especializado.

d) Os produtos enviados aos Centros
Autorizados devem estar acondicionados
em embalagens que garantam a
integridade fisica dos mesmos, sendo que
as despesas de envio e retorno sdo de
responsabilidade do cliente.

e) Os produtos enviados aos Centros
Autorizados devem estar acompanhados
de uma breve descricdio do problema
apresentado.
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f) A Wolpac Magnetic ndo se
responsabiliza por eventuais perdas ou
prejuizos advindos ao proprietario do
produto, durante o periodo em que o
produto estiver em manutencao.

g) As pecas substituidas serdo de
propriedade da Wolpac Magnetic.

Il - Resultard nula e sem efeito esta

garantia, defeitos causados por:

a) Uso indevido ou erro de operacdo do
produto.

b) Manutencdo e/ou alteragdo no produto
nao aprovada previamente pelo Centro de
Servigo Técnico Autorizado Wolpac
Magnetic.

c¢) Servicos de instalacdo, desinstalagcdo e
remanejamento do  produto ndo
autorizado pela Wolpac Magnetic.

d) Surtos e/ou picos de tensdo na rede
elétrica tipicos de algumas regides, para as
quais deve-se utilizar  dispositivos
estabilizadores para corregao.

e) Casos fortuitos e de for¢ca maior.

f) Transporte do produto em embalagem
inadequada.

g) Furto ou roubo.

Os Centros de Servicos Técnicos

Autorizados Wolpac Magnetic dispdem de
equipes para prestacdo de servicos no
local da instalagdo dos produtos, pelos
quais serdo cobradas taxas de
atendimento e, eventualmente, de
execu¢do de servigos, de acordo com o
momento relativo ao periodo de garantia.

Nenhuma Revenda Credenciada ou Centro
de Servico Técnico Wolpac Magnetic tem
autorizagdo para modificar as condig¢Ges
aqui estabelecidas ou assumir outros
compromissos em nome da Wolpac
magnetic.
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WOLPAC MAGNETIC
Comercial e Fabrica
Rua lijima, 554
Ferraz de Vasconcelos — SP — Brasil
Tel.: (6511) 4674-8000
www.wolpac.com.br
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